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1. Popis systému - funkénost

1.1. GSGI (gearsensor s indikaci zafazeného stupné)

GSGl je zakladnim prvkem odliSnosti COMPu od vesSkeré konkurence, a je patentové
chranén - patent pending., a funguje takto:

- nové smontované e-kolo musi byt “nauceno” kolika pfevody je osazeno, to se déla
pomoci kalibrace. To zabere ¢as do 1 minuty.

- identifikuje jednotlivé pfevodové stupné.

- disponuje automatickou rekalibraci, to je napfiklad nutné kdyZ na nové instalovaném
fadicim systému dosednou koncovky bowden( ve stoperech, &imz se zméni napnuti
= pozice lanka. Auto-rekalibrace probiha bez potfeby aktivace jezdcem, tedy i za
jizdy, a jezdec o ni nevi, nebot vSe funguje standardné.
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1.2. Detailni popis funkénosti optimalizace razeni:

1.2.1. Piehazovacka (RD), nebo prehazovacka s presmykacem (RD+FD)

Jezdec si zvoli ¢asy po které bude odpojen nebo snizen vykon motoru, odliSny ¢as pro
zménu prevodu na nejmensim a nejvétsim pastorku zadni kazety. Casy pro zmény pievodu
na ostatnich nez krajnich pastorcich (které maji pfifazeny své ¢asové hodnoty) si kontroler
proporcionalné vypocitava sam z dat ziskanych z kalibrace fadiciho systému.

Casy pro zménu prevodu z velkého prevodniku na maly a obracené z malého na velky se
voli také odlisné.

Obecné vSechny tyto 4 Easy nemohou byt shodné, nebot' €as dokon&eni pfesunu fetézu do
jiné pozice souvisi u RD s velikosti (poétem zub() pastorkl a u FD se smérem zmény
prevodu. Navic u prevodnikl je vétSi rozdil mezi poéty zubl nez mezi sousednimi pastorky
na kazeté, coz vyZaduje delSi ¢as nez u kazety. Princip u RD je ¢im vétsi pastorek, tim je
tfeba delSi ¢as k uplnému dokonc&eni pfesunu fetézu na novou pozici, a je nezadouci aby se
motor aktivoval dfive nez je fetéz zcela pfesunut — to vede az k pretrzeni fetézu. Princip u
FD je ze zména z malého na velky vyzaduje delSi Cas, protoze fetéz se pretahuje na vétsi
prevodnik = vétSi prGmér, zména pfevodu opacnym smérem je mnohem rychlejsi nebot
fetéz pouze spadne na pfevodnik o0 mensim priiméru.



1.2.2. Nabové razeni (IGH)

Jelikoz se fetéz nepfesouva na jinou pozici, €as snizeni vykonu pfi fazeni je fixni jak z
pohledu raznych pfevodovych stuprid, tak sméru fazeni (nahoru/dol().

1.2.3. Vztah nastavenych ¢asu k preferované (nastavené) a skute¢né
kadenci Slapani

Pro RD, RD+FD se tedy navadéji Casové hodnoty po které je vykon motoru ponizen, tyto
Casy maji ale logickou souvislost s kadenci Slapani. Princip spo€iva v tom, Ze pokud Slapu
vySSi kadenci, tak fetéz se po kazeté Ci pfevodniku pohybuje rychleji, tedy ¢as potfebny k
uplnému dokonc&eni pfesunu fetézu na novou pozici se uUmérné zkracuje. V pfipadé
pomalejsiho Slapani se tedy naopak prodluzuji. Proto je sou€asti nastaveni parametr( |
preferovana kadence $lapani, ta ma jedinou ulohu, a to ze pro tuto kadenci plati Casy.
Kontroler si porovnava hodnotu preferované kadence s kadenci aktualni, a dle zjisténého
rozdilu zadané &asy prepocitava. Priklad: preferovana kadence je 60, skute¢na 120,
vysledny ¢as odpojeni/snizeni vykonu je oproti nastavené hodnoté polovicni.

1.2.4. Snizeni vykonu motoru v prubéhu fazeni

Kvalita fadicich systému ovliviiuje délku ¢asl potfebnych k dokonéeni zmény prevodu,
zakaznik si tedy mlze Casy nastavit s ohledem na kvalitu svych pfevodovych mechanism.
Stejné tak kvalita pfevodovych mechanismu ovliviuje schopnost zmény pfevodu v tahu
motoru. Proto umoZnujeme nastaveni pozadované urovné poklesu vykonu motoru v
okamziku Fazeni. Princip: ¢im je nastavena hodnota poklesu vykonu vyssi, tim rychleji a
agresivnéji motor restartuje. To je proto, ze elektromotor v pribé&hu Fazeni nepada na nulovy
vykon, ale zUstava v nastaveném snizeném tahu, a po uplynuti ¢asu pro provedeni fazeni
nabiha zpét na standardni vykon rychleji, nez kdyby se rozbihal z nulovych otacek (pfi
uplném odpojeni vykonu). To je zadouci pro sportovni jizdni styl, napfiklad kdy je tfeba fadit
v prudkém vyjezdu, tedy eliminovat vyrazny pokles rychlosti, pfipadné upiné zastaveni se. U
IGH by méla byt nastavena hodnota poklesu vykonu velmi nizko, aby naba zvladla prefadit.
VSechny vySe zminéné parametry pro optimalizaci fazeni mame jako vyrobce nastaveny v
default, ale jsou ménitelné koncovym uzivatelem, s ohledem na kvalitu jeho fadicich
mechanism(, a preferovaném jizdnim stylu.



1.3. Vysledkem unikatni optimalizace razeni je:

Eliminace poSkozeni fadicich mechanismu (napf. pfetrzeni fetézu), prodlouzeni jejich
Zivotnosti

Snizeni hlu€nosti fadicich mechanismu

Minimalizace délky ¢asu potfebnych k provedeni zmény pfevodu, coz je dulezité
zejména pfi sportovnim jizdnim stylu, a v narocném terénu. Systém si sam
vypocitava proménlivou délku odpojeni &i sniZzeni vykonu pohonné jednotky v
zavislosti na odliSnym technickych pozadavcich jednotlivych pfevodovych stuprili a
rozdilu mezi preferovanou a skuteénou kadenci $lapani.

Eliminace aktivace pohonu pfed uplnym dokoncenim zmény pfevodu. To je dané tim,
Ze systém pracuje s €asy pro odpojeni/snizeni vykonu motoru a sou¢asné i s
rozdilem mezi preferovanou a okamzitou kadenci.

MozZnost individualniho nastaveni chovani pohonné jednotky pfi fazeni (Easy
odpojeni ¢i snizeni vykonu pohonné jednotky,, preferovana kadence, mira poklesu
vykonu). To umoznuje pfizpasobeni chovani pro riizné kvalitni fadici mechanismy, i
pro praktikovany jizdni styl — pomoci preferované kadence Slapani).

1.4. Schéma razeni
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Veskeré hodnoty jsou automaticky pfepoclitany dle rozdilu mezi preferovanou a
realnou kadenci Slapani. (preferovana kadence 60, ¢asova hodnota 100 — realna
kadence 120, Casova hodnota 50)



