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1. Zakladni informace

1.1. O manualu

Manual spoleénosti COMP DRIVES, s.r.o. Letohrad, Ceskéa republika (v nasledujicim textu
pouze zkracené ,COMP®) poskytuje informace tykajici se stfedového pohonu, dostupnych
komponentl, stejné tak jako informace nutné k udrzbé a uzivani celého systému. Pred
pouzitim si manual Fadné prectéte, poté postupuijte dle instrukci.

Tento manual je ur€en pouze vyrobclim elektrokol a jejich dealerGm / servisnim centrim,
neni ur€en koncovym uzivatelim!

V pripadé dotazl tykajicich se instalace, které nejsou zminény v tomto manualu, prosim
kontaktujte vyrobce elektrokol, pfipadné oficialni servisni stfedisko COMP (servisni stfedisko
je uréeno ke kontaktu pouze ze strany vyrobcul elektrokol).

Je mozné, Ze se v tomto manualu nékteré informace zamérné nevyskytuji, v pfipadé nutnosti
kontaktujte COMP DRIVES pro obdrzeni dodatenych instrukci. Pokud se vyskytne konflikt
mezi informacemi v manualu a dodate¢nymi instrukcemi, postupujte dle nejnovéji podanych
informaci. Tento manual slouzi k instalaci, udrzbé a popisu funkci systému. Nem(ize byt
pouzit jako zaklad pro stihani pravni odpovédnosti pavodniho vyrobce.

Dékujeme, ze jste se rozhodli vyuzivat produkty COMP. Radi Vam poskytneme nase
profesionalni sluzby kdykoli bude zapotfebi.

1.2. Autorska prava

Veskeré produkty znaCky COMP spadaji pod autorska prava a jsou chranény patenty,
ochrannymi znamkami, atd. Je pfisné zakazano jakékoliv produkty demontovat a
napodobovat jejich chovani za ucelem ziskani obchodnich zajmu. Vlastnictvi i zpétna prava
budou vyhrazeny spole¢nosti COMP DRIVES, s.r.o., Letohrad, Ceska republika. Autorska
prava k tomuto manualu jsou také vlastnictvim spoleénosti COMP DRIVES, s.r.o..
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1.3. Dulezité informace pro vyrobce a prodejce

e Drzte se instrukci podanych v tomto manualu. Je neustale nezbytné dodrzovat
bezpeénost a doporu€ené instalacni / udrzbové postupy stejné jako preventivni opatfeni
popsané v tomto manualu.

e Veskeré instrukce v tomto manualu se tykaji pouze instalace a udrzby stfedového
pohonu COMP a souvisejicich produktd. Neni doporu¢eno demontovat nebo modifikovat
vnitfni ¢asti soucastek pohonu COMP.

e Tento vyrobek neni ur€en osobam, které nejsou soucasti vyroby, servisnich sluzeb, ani
osobam bez potfebnych zkudenosti a znalosti k uZivani daného produktu.

Nez vyrazite na svou prvni jizdu, seznamte se s kolem na né&jakém bezpe¢ném misté!
Spole¢nost COMP DRIVES, s.r.o. neni zodpovédna za Skody zplsobené
nedodrzovanim danych instrukci.

e Modifikace systému je zakazana! Modifikaci mizete poskodit/narusit chovani bezpeéné
vyladéného systému Comp drive systems.

e Zajjistéte vhodné podminky pro instalaci, udrzbu a skladovani. Nepokladejte vyrobek do
prostiedi s rizikovymi podminkami jako je vlhkost, extrémni teplota (vysoka Ci nizka),
moznost koroze, silné magnetické ruSeni, kontakt se zvifaty, atd.

e K pohonné jednotce nejsou dodavany zadné nahradni soucasti. Opravy provadi vyrobce
pohonné jednotky.

e Obalové materialy z demontaze by mély byt likvidovany v souladu s mistnimi pfedpisy,
aby nedoslo k narueni Zivotniho prostfedi.

e Vyrobek je navrZzen s dostateCnou vodéodolnosti, nicméné jej umysiné nepokladejte do
vody.

e Nepouzivejte vysokotlaky vodni systém na €isténi jakéhokoli komponentu COMP. Pokud

by materialem prosakovala voda, mohlo by dojit k provoznim potizim, pfipadné ke

korozi. Pro cCisténi povrchu baterie, motoru, displeje a dalkového ovladace pouzijte
navih&eny hadfik (ze kterého byla vSechna voda vyzdimana).

Opotiebeni a starnuti v disledku bézného pouzivani neni soucasti zaruky kvality.

Pro softwarové aktualizace se, prosim, obratte na svého prodejce.

Chrante komponenty Comp Drives pfed narazy, hrubym a nevhodnym zachazenim.

PFi praci s kabelazi setu Comp Drives, nebo instalaci jinych souc¢asti souvisejicich s

elektrickym systémem elektrokola vzdy vypojte baterii. V opacném pfipadé hrozi riziko

elektroSoku.

Motor je vyhradné urcen k pouZziti a plné smontovaném a sefizeném elektrokole.

Tento manual fadné uschovejte pro pfipad potfeby jeho opétovného vyuziti.

o Veskeré dodateCné dotazy tykajici se instalace, udrzby, upravy nebo uzivani pohonné
jednotky COMP sméfujte k vyrobci elektrokola, pfipadné k oficialnimu servisnimu
stfedisku COMP. *

@ Po ujeti prvnich 100 km zkontrolujte dotazeni vSech matic a Sroubti. Po ujeti 200 km
kontrolni proces opakujte. Primarné se tyka Sroubl motoru, drzaku, krytd, Srouby
obou klik na stfedové ose a pedali. Dale pak v§ech ostatnich spojovacich/upinacich
komponent.

* Oficialni servisni stfedisko COMP je uréeno pouze vyrobcim elektrokol.
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1.4. Dulezité upozornéni pro kazdého uzivatele elektrokola

e Pohonna jednotka COMP neni uréena osobam trpicim smyslovym, €i duSevnim
postizenim, ani osobam bez potfebnych zkuSenosti a znalosti k uzivani daného
produktu.

e Pfed jizdou na elektrokole vybaveném pohonnou jednotkou COMP by mél byt uzivatel
pIné seznamen s chovanim a ovladanim elektrokola. Neznalost mlze vést k nehodé.

e Jezdec na elektrokole by mél pouzivat ochrannych prostfedkl v souladu s mistni
legislativou (napf. cyklisticka pfilba, atp.). Dale se musi seznamit s pozadavky na
vybaveni elektrokola v souladu s mistni legislativou (napf. odrazova sklicka, atp.) a
jakym zpusobem jej Ize pouzivat na vefejnych komunikacich (napf. vékova omezeni,
atp.).

Pfi dlouhodobé odstavce, nebo pfi udrzbé elektrokola odpojte baterii.

Prilis velka pozornost vénovana displeji elektrokola b&éhem jizdy mlze zplsobit nehodu.
Pfed jizdou elektrokolo i s jeho komponenty fadné zkontrolujte, obzvlasté provérte
kvalitu aplikace spojovaciho materialu (Srouby, matice, atp.).

e Je velice dulezité dbat na pravidelnou udrzbu pohonné jednotky COMP, zejména pokud
vyrobek pfesah nastavenou Zivotnost. Nahrazeni potfebnych souéastek, jeZ je potieba
vyménit na zakladé jejich Zivotnosti, by mélo byt provedeno v&as.

e Provadeéni instalace, udrzby, & vymény jakychkoli soucasti elektrokola neprofesionalni
osobou muze zpusobit poSkozeni systému a komponentd COMP, v horSim pfipadé
zhorsit chovani elektrokola, nebo zpusobit zranéni jezdci.

e Nedotykejte se kovové ¢asti motoru béhem jizdy/po zastaveni elektrokola. Za urcitych
podminek mUize tento dotyk zpusobit popaleniny.

e Nepouzivejte vysokotlaky vodni systém na Cisténi jakéhokoli komponentu COMP. Pokud

by materidlem prosakovala voda, mohlo by dojit k provoznim potizim, pfipadné ke

korozi. Pro c¢isténi povrchl baterie, motoru, displeje a dalkového ovladace pouzijte
navlihceny hadfik (ze kterého byla vSechna voda vyzdimana).

Chrarte komponenty Comp Drives pfed narazy, hrubym a nevhodnym zachazenim.

Pfi jizdé na elektrokole dodrZujte mistni zakony a nafizeni.

Je dulezité zapnout svétla elektrokola pfi nedostatecné viditelnosti, pfipadné nocni jizdé.

Veskeré dodatecné dotazy tykajici se uzivani, upravy, udrzby, aktualizace softwaru,

poprodejni vymeéné dilu, atd. je tfeba sméfovat k oficialnim dealerdm daného vyrobce

elektrokola, pfipadné k samotnému vyrobci.

e Tuning pro zvysSeni vykonu a maximalni rychlosti, kdy poskytuje pfipomoc,
pohonu C17 COM je zakazany!

e Po ujeti prvnich 100 km zkontrolujte dotazeni vSech matic a Sroubt. Po ujeti 200
km kontrolni proces opakujte. Primarné se tyka Sroubt motoru, drzaku, krytd,
Srouby obou klik na stfedové ose a pedalid. Dale pak vSech ostatnich
spojovacich/upinacich komponent.

1.5. Prodejce a vyrobce

Nasledujici informace se tykaji prodejce a vyrobce.

Prodejce: Vyrobce:

COMP DRIVES, s.r.o. Suzhou Wanjia Electric Co., Itd
Sedivska 739 #160 West Shihu road
Letohrad, 561 51 Suzhou

Ceska republika Cina
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2. Predstaveni stredového pohonu C17

21. Rozsah aplikovani

Pohonna jednotka by méla byt schopna fadné fungovat v nasledujicim rozsahu okolnich
podminek:

e Teplota prostfedi: od -10 °C do +40 °C
e Relativini vlhkost: 15—95% RH

@ Vazné korozivni plyny, média nebo silna magneticka pole, ktera ovliviuji

elektrickou izolaci mohou mit také vliv na bézné pouzivani pohonné jednotky.

@ gearsensor.com, model GS, je dostupny pouze pro stfedovy pohon C17.

2.2. Pouziti pohonné jednotky

Pohonny systém C18 je uren pouze pro pouziti v kombinaci s elektrickymi jizdnimi koly, je
navrzen a schvalen pro kola nebo EPAC. Je ur€en pro pouziti s méstskymi a trekkingovymi
koly. Lze ho pouzit také s horskymi koly.

Pohonna jednotka poskytuje asistenci a pomaha jezdci pfi Slapani. Pohonna jednotka se
ovlada pomoci displeje, nebo mobilni aplikace.

Je zakazano pohonnou jednotku instalovat jinam, nebo jinak nez je uvedeno v navodu.

Instalaci pohonné jednotky mulze provadét pouze kvalifikovana osoba.

2.2.1 Nepripustné pouziti pohonné jednotky

Pohony COMP DRIVES nesmi byt pouzivany v rozporu s jejich uréenim. Dale pak se za
nepfipustné povazuje takové pouziti, které miaze mit za nasledek poSkozeni produktu, nebo
ohroZeni zdravi!

Je zakazano strkat pfedméty Ci €asti lidského téla do toCicich se soucasti pohonu COMP
DRIVES, resp. elektrokola.

Pohonna jednotka nesmi byt instalovana na zafizeni ke kterym neni uréena. Déale pak nesmi
byt rozmontovana a otevirana uzivatelem.
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2.3. Postup znaceni

Na krytu kazdého motoru je vyobrazeno jeho znacéeni, na vykresu nize naleznete konkrétni
popis:

'MOTOR UNIT for ELECTRIC BICYCLE No. C17

QEarsensor.com
G5/GEGI
Displej

Lot No

VETTNZAADATIITO0

DC wa see'W smuarf

Example

VEKITN2A ADA 129170001

abcd e ~ ~ ~ ~ j kI mno pgrs E

abcd  Motor Spec.
&~ ~ ~ ~j Optional Spec o
kel Date

m Maonth 10=X11=Y12=Z
no Year 2017=17,2018=18
pgrs  Production SN




Suzhou Wanjia Electric Co.,ltd
#160 West Shihu road, Suzhou, China

VK17/C17
c BLDC motor DC max 48V/250W
2019

Pro motor C17/350W je znafeni na motoru

Suzhou Wanjia Electric Co.ltd
#160 West Shihu road, Suzhou, China

VK17/C17
c € BLDC motor DC max 48V/350W

2015

CoME
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2.4. Hlavni technické parametry
241 Zakladni viastnosti stredového pohonu C17
SN | Polozka Popis
1 Jmenovité napéti DC36V
2 Rozsah napéti DC31 ~ 42V
3 Maximalni el. proud 15.0A
4 | Baterie Li-ion baterie
5 | Provozni teplota -10°'C~40°C
6 | Skladovaci teplota -20'C~50°C
7 Nominalni Zivotnost 20 000 km pro verzi 250W
8 Hmotnost Zhruba 3.8 kg
9 Motor Bezkomutatorovy stejnosmérny motor / kontinualni jmenovity vykon
250W
10 | Smér otaceni Ve sméru hodinovych rucicek (z pohledu kliky s pfevodnikem)
11 | Ovlada¢ FOC (Field Oriented Control)
12 | Torzni senzor Snimac to€ivého momentu s méfidlem zkresleni
13 | Hluénost Ze vzdalenosti 100 cm pod 60dB
14 | Zrata foclveno momentu | kjikova hidel CW: 1.5Nm (max)
15 | Vystup na svétlo Nizké napéti 6V, 4.8W, predni i zadni svétlo
16 | Volnobézka/unaSe¢ Aplikovana
17 | Senzor otaceni kliky Aplikovany
18 | Tvar klikové hfidele Ctvercovy
19 | Typ montaze motoru Motor pro stfedovou montaz
20 [Barva motoru Cerna, titanova
21 | Pfevodnik Jedno nebo dvou pfevodnik (dvou pouze s GSGI); Lasco, Samox
22 [ Gearsensor.com PFimo integrovany s GS a GSGI
23 | Vybiti baterie Baterie s hodnotou vybiti nad 20A

Informace o fetézovych linkach naleznete v ceniku.

11
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2.4.2. Struktura a rozméry stredového pohonu C17

MOTOR UNIT for ELECTRIC BICYCLE No. €17

]
951

8L

110.77

12
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2.4.3. Definice konektoru stredového pohonu C17

Schéma konektoru

MOTOR UNIT for ELECTRIC BICYCLE No. C17

gearsensar.com (model
GS nebo GEGI) Flyn

Rychlost

13
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Definice konektoru

MOTOR UNIT for ELECTRIC BICYCLE No. €17

JST VLR-02V (10}
JST SVM-61T-P2.0
o Baterie
— I T—
J *._llﬁl_l_it:
| AWM & -
I—I ‘.
—r—1
JST 06R-JWPF-VSLE-D 1 1 AWGEH B s
JST SWPR-001T-PO25 (M) Displej :
ol
5 h‘l -
1kl =
|5 AWGT. B M
|6 AWG}. § Blind step
(7o) B
JST 0IR-JWPF-VSLE-5 (o)
JST SWPR-0MT-PO2S

J5T 03R-JWPF-WSLE-5 |

ST SWPR-00IT-POZ5 (eF) Rychlost £5
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3. Instalace stredového motoru a komponentu

3.1. Seznam nastroju

Nastroj Zpusob pouziti Typy Sroubl a matic
Instalace displeje VHD-C17G na Fiditka M4x14 Sroub (2 ks) + M4x14 matice (2 ks)
Instalace ovladaciho panelu displeje VHD-C17G na M4x14 Sroub (1 ks) + M4x14 matice (1 ks)
fiditka
Imbusovy kli¢
(8estihran) Instalace displeje VHD-S18-LCD-BT na fiditka M4x14 Sroub (1 ks) / matice je v displeji
Instalace displeje RM1 na Fiditka M4x14 Sroub (1 ks) / matice je v displeji
Instalace C17 stfedového motoru do bracketu v ramu M6 Sroub (3 ks) + M6 dlouha matice (3 ks)
Sroubovak s Montaz Speed sensoru na chainstay M5x12 Sroub (1 ks)
drazkou
Upevnéni magnetu pro Speed sensor na paprsek M5x12 Sroub (1 ks)
Philips
Sroubovak Montaz plastového celokrytu M3 dlouhy Sroub (2 ks) + M3 Sroub (1 ks)
(kFizovy)
Montaz plastového polokrytu M3 Sroub (6 ks)

3.2. Oznaceni komponentu

g%

(] |
vy (O
F— — E )
< |
w7
A) Svétlo D) Napajeci a komunikacéni kabel z baterie
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B) GSGI prodluZovaci kabel E) Speed sensor
C) Displej prodluzovaci kabel

?#1 - volitelné - GSGI pro pfedni a zadni fazeni, nebo GSGI pro zadni fazeni
F) Y rozbodovacd H) GSGI pro zadni fadici systém
G) GSGl pro pfedni a zadni fadici systém

@ Zpasob kabelaze maze byt dle pouzité baterie rozdilny

.ty

TH2

?#2 - alternativni zplsob montaze GSGI pro zadni fadici systém (pfehazovacka, nabové
fazeni)

I) GSGI je pfipojeno napfimo bez prodluzovaciho kabelu

@ gearsensor.com, model GS nebo GSGI je nainstalovan jesté pred montazi motoru
viz instalace gearsensoru strana 59.
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3.3. Instalace displeje

Muzete si vybrat z nasledujicich typa displeju:

3.3.1. Instalace stfredového displeje: model VHD-C17G

A. Gumovy upinaci krouzek - 2 ks

r ,ﬁ'-'l'l'.-

% q;\
A

Gumové upinaci krouzky (A) vlozte fadné do svorek drzaku displeje dle obrazku vyse.

B. Matice M4x14 - 2 ks (zadni ¢ast drzaku)
C. Svorky drzaku displeje
D. Srouby M4x14 - 2 ks

Drzak displeje (pomoci jeho svorek) nasadte na Fiditka a nastavte spravnou pozici uhlu
displeje tak, aby byl dostate¢né Citelny z pohledu jezdce. Displej upevnéte dvéma Srouby
M4x14 a maticemi M4. Displej musi byt fadné upevnén tak, aby nedoslo k jeho nahodnému a
nechténému pohybu. Dbejte prosim na spravnou silu utazeni Sroubld a matic: 0.8~1Nm. V
jiném pfipadé muze byt drzak displeje poskozen.
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3.3.2. Instalace ovladaciho panelu stiredového displeje

A. Ovladaci panel
B. Sroub M4x14 - 1 ks, matice M4 - 1 ks

Rozeviete svorku ovladaciho panelu, pfiloZte na fiditka a nastavte pozici tohoto panelu tak,
aby jej mohl jezdec pouzivat bez jakychkoliv potizi. Dbejte na to, aby tento panel a jeho
umisténi neposkodilo ¢i neznemoznilo funk&nost jinych komponentl v jeho blizkosti.

Ovladaci panel utdhnéte Sroubem M4x14 a matici M4. Je potfeba fadné utazeni, aby se
zabranilo nahodnému / nezadoucimu pohybu ovladaciho panelu. Dbejte prosim na spravnou
silu utazeni Sroubd a matic: 0.8~1Nm. V jiném pfipadé mize dojit k poSkozeni.

C. Samec konektor od displeje k BUS -

ZELENA
D. Samice konektor od BUS k displeji -
. % ZELENA
== '.I?T:‘-
ot

PFipojte konektory displeje a BUS dle obrazku (oba ZELENE).

D Pokud chcete konektory rozpojit, je zakazano VYKLANI! Rozpojeni provadéjte
pouze tahem!

18
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3.3.3. Instalace bo¢niho displeje: model VHD-S18-LCD

N ——
e el

|!,I H

W
A [0} 24 | NHFE
@/ 7
A s
=] B 7
A. Gumovy upinaci krouzek - 1 ks B. M4x14 Sroub - 1 ks

Gumové upinaci krouzky (A) vlioZte fadné do
svorek drzaku displeje dle obrazku vievo.

Drzak displeje (pomoci jeho svorek) nasadte
na fiditka a nastavte spravnou pozici Uhlu
displeje tak, aby byl dostate¢né Cditelny z
pohledu jezdce. Dbejte na to, aby tento
| displej a jeho umisténi nepoSkodilo Ci
neznemoznilo funkénost jinych komponentl v
jeho blizkosti.

sﬂ,@_-‘ Drzak displeje utahnéte Sroubem M4x14 a

i ' " matici M4. Je potfeba fadné utazeni, aby se

S DN Fr e zabranilo nahodnému / nezadoucimu
' [ ot . ]

% o] pohybu ovladaciho panelu. Dbejte prosim na

spravnou silu utazeni Sroubld a matic:
0.8~1Nm. V jiném pfipadé muaze dojit k
poskozeni.

C. Samec konektor od displeje k BUS - ZELENA
D. Samice konektor od BUS k displeji - ZELENA

PFipojte konektory displeje a BUS dle obrazku (oba ZELENE).

@ Pokud chcete konektory rozpojit, je zakazano VYKLANIi! Rozpojeni provadéjte
pouze tahem!
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3.4. Instalace Speed sensoru

A. Magnet
*”\\ C\\ B. Paprsek
il p C. Speed sensor
‘ D. Chainstay
;
? N
B\\, i 3]

Pfed instalaci Speed sensoru zkontrolujte a ujistéte se, ze mezera (L) mezi Speed
semsorem a magnetem je v rozmezi 5 az 15 mm.

E. Fixace magnetu, Sroub M5x12 - 1 ks
F. Speed sensor
G. Upevhovaci matice

Speed sensor pfipevnéte k chainstay Sroubem M5x12. Dbejte prosim na spravnou silu
utazeni Sroubl a matic: 1.5~2Nm. V jiném pfipadé muze dojit k poSkozeni.

H. Magnet
I.  Fixaéni Sroub M5x12 - 1 ks

H i~
=3 o
\ ‘!i'ahn s

o

I v
&

Nastavte Speed sensor a magnet naproti sobé dle obrazku vySe. Pfed zafixovanim magnetu
se ujistéte, Ze je ve spravné pozici smérem ke snimaci ¢asti Speed sensoru. Dbejte prosim
na spravnou silu utazeni Sroubd a matic: 1.5~2Nm. V jiném pfipadé muze dojit k poSkozeni.
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3.5. Instalace stredového motoru C17

Pred instalaci pohonné jednotky usporadejte kabely pfedem podle rliznych typu jizdnich kol;
Propojte kabely, pokud jsou brzdovy kabel a kabel pro fazeni vedeny pfes motor a drzak
motoru.

V levé &asti motoru pfipojte kazdy
konektor kabelaze podle definice v
diagramu. Konektory jsou navrzeny
tak, aby nemohlo dojit k jejich
zaméné béhem jejich spojovani.
Opatrné a bez hrubé sily spojte
konektory, které k sobé pasuiji vice
viz kapitola 3.

Instalace stredového motoru do drzaku v ramu

A. Uchytné otvory v motoru
B. Uchytné otvory v drzéku motoru

Zarovneijte tfi uchytné otvory v motoru (A) do otvor( v drzaku motoru (B). Dbejte, prosim, na
polohu dér a netlaCte na kabelovy svazek.

21



CoME

C. M6 Dlouhé matice - 3 ks D. M6 Srouby - 3 ks

VlozZte dlouhou matici M6 (C) do otvord drzaku v ramu a do motoru z levé strany. Zasurite
specialni Srouby M6 (D) do otvorli drzaku v ramu z pravé strany. Pfipojte je a utahnéte je
dlouhou matici M6 s utahovacim momentem: 9-10Nm

3.5.1. Instalace krytu motoru

e Celokryt (City design)

A. Prava &ast celokrytu motoru

PriloZte pravou €ast celokrytu motoru na pravou stranu motoru a ujistéte se, Ze v8e dobfe
pasuje.

C. M3 dlouhy Sroub - 2 ks
D. M3 Sroub - 1 ks
E. Leva ¢€ast celokrytu motoru

Prilozte levou €ast celokrytu motoru na levou stranu motoru. Utahnéte Srouby pomoci
kfizového (Phillips) Sroubovaku dle obrazku vyse. Dbejte prosim na spravnou silu utazeni
Sroubu utahovacim momentem 0.63~0.7Nm. V jiném pfipadé muze dojit k poskozeni.
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e Polokryt (Sporty design)

A. Prava &ast polokrytu motoru
B. M3 Sroub - 3 ks

Pouzij 3 ks M3 Sroubu (B) pro pfipevnéni pravé Casti polokrytu k plasti motoru. Utahnéte
Srouby pomoci kfiZzoveho (Phillips) Sroubovaku dle obrazku vyse. Dbejte prosim na spravnou
silu utazeni Sroubl utahovacim momentem 0.63~0.7Nm. V jiném pfipadé muze dojit k
poskozeni.

C. M3 3roub - 3 ks
D. Leva ¢ast polokrytu motoru

Pouzij 3 ks M3 Sroubu (C) pro pfipevnéni levé Casti polokrytu k plasti motoru. Utahnéte
Srouby pomoci kfizového (Phillips) Sroubovaku dle obrazku vyse. Dbejte prosim na spravnou
silu utazeni Sroubl utahovacim momentem 0.63~0.7Nm. V jiném pfipadé mulze dojit k
poskozeni.
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4. Zapojeni konektori pohonné jednotky

Prvni podminkou zajis§téni spravného fungovani systému je, ze kazdy konektor v systému je
spravné pfipojen. Proto si prosim peclivé preététe nasledujici pokyny pro zapojeni. Spatné
zapojeni miize zpUsobit poSkozeni systému.

4.1. Pripojeni GSGI a baterie k motoru

A. Samice konektor GSGI na motoru
AN a. Samec konektor na GSGI
%t . B. Samec konektor napajeni na motoru
b. Samice konektor napajeni na baterii

4.2. Pripojeni Speed sensoru k motoru

| A. Samice konektor na motoru
a o | a. Samec konektor na Speed sensoru

4.3. Pripojeni ovladaciho prvku k motoru (displej)

| A. Samice konektor na motoru
a. Samec konektor ovladaciho prvku

a — | (displej)
e = ) {
ﬁ?ﬁ'\ ﬁL'\}
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5.2.

Pripojeni svétla k motoru

CoME

A. Samice konektor svétla na strané motoru
a. Samec konektor svétla

Instalace prevodniku s Chain guard

Popis prevodniku

Instalace prevodniku

| A. Pfevodnik

B. Chain guard
C. Spider
D. Sroub a matice

B.
C.
D.

Matice s levotoCivym zavitem a
vybranim na jedné strané
Smér utahovani

Pfevodnik, chainguard a spider
Osa stiedového slozeni

Aplikujte pfevodnik (C) na osu (D) a
utahnéte matici (A) s levotoCivym zavitem.

Dbejte prosim na spravnou silu utazeni matice utahovacim momentem 40~50Nm.

® 2 mm podlozka je souéasti baleni pfislusenstvi pfevodniku. Maze poslouzit ke
zméné retézové linky. Jeji pouziti neni povinné. Neplati vSak pro prevodnik s pifimou
montazi, kde naopak pouzita musi byt.
@ Matice s levotoéivym zavitem (A) musi byt utazena vybranou stranou ven.
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5.3. Instalace klik

| A. M8 Sroub pfipevnéni kliky
B. Prava klika

Dejte kliku do spravné pozice na osu dle obrazku vySe a utahnéte M8. Instalujte pravou kliku
na pravé strané hfidele, k upevnéni pouzijte M8 imbus a stejné tak na levé Kklice.

Utahovaci sila: 35-40Nm
@ Pozn.: pro dvojpievodnik postupujte podle stejnych pokyni viz vyse

6. Oziveni systému

V okamziku, kdy je elektrokolo smontované a pohonna jednotka se systémem GSGI je
instalovana, maze dojit k procesu oziveni elektrokola. Jelikoz je k provozu systému potfeba
elektricka energie, budem rovnéz potfebovat nabitou baterii.

Aplikujte baterii na elektrokolo. Provéite vizualné, Ze v3e je spravné pfipevnéno, uchyceno a
zapojeno. Zapojeni baterie do systému by nemélo vést k projevim ¢€innosti elektrokola.

Pro prvni spusténi, resp. jakékoliv spusténi elektrokola, je potfeba aktivniho vnéjsSiho zasahu
uzivatele. V naSem pfipadé se jedna o tlaCitko POWER, které je pfitomno na vSech tfech
displejich systému COMP DRIVES.

Stlaéte tlagitko POWER a okamzik jej drzte stlaceny. Tato akce povede k prvnimu spusténi
elektrokola.

Stlacte opét tlacitko POWER a okamzik jej drzte stlaCeny. Tato akce povede k vypnuti
elektrokola.

V pfipadé, Ze prvni spusténi probé&hlo Uuspésné, je mozné pfistoupit k nastaveni systému
pomoci displeje, nebo smart aplikace, nebo servisni aplikace Dealer Tool.

Pokud prvni spusténi nebylo Uspésné, je nezbytné, aby technici celé elektrokolo disledné
pfekontrolovali.
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6.1. Prvni zapnuti elektrokola uzivatelem
Od vyrobce resp. prodejce pfichazi elektrokolo se systémem COMP DRIVES ve stavu, kdy
by uzZivatel nemé&l byt nucen ménit takova nastaveni, ktera jsou nezbytna pro provoz

elektrokola.

Pfed prvnim spusténim je nutné, aby se uzivatel seznamil s uzZivatelskym navodem pro
obsluhu elektrokola.

Navod na pouzivani elektrokola poskytuje vyrobce/prodejce elektrokola.
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7. Popis systému - funkénost

7.1. GSGI (gearsensor s indikaci zafazeného stupné)

GSGl je zakladnim prvkem odlisnosti COMPu od veskeré konkurence, a je patentové
chranén - patent pending., a funguje takto:

- nové smontované e-kolo musi byt “nauc¢eno” kolika prevody je osazeno, to se déla
pomoci kalibrace. To zabere ¢as do 1 minuty.

- identifikuje jednotlivé pfevodové stupné.

- disponuje automatickou rekalibraci, to je napfiklad nutné kdyz na nové instalovaném
fadicim systému dosednou koncovky bowdenu ve stoperech, ¢imz se zméni napnuti
= pozice lanka. Auto-rekalibrace probiha bez potfeby aktivace jezdcem, tedy i za
jizdy, a jezdec o ni nevi, nebot v8e funguje standardné.

7.2. Detailni popis funkénosti optimalizace rfazeni:

7.21. Piehazovacka (RD), nebo piehazovacka s presmykaéem (RD+FD)

Jezdec si zvoli ¢asy po které bude odpojen nebo sniZzen vykon motoru, odliSny ¢as pro
zménu prevodu na nejmensim a nejvétsim pastorku zadni kazety. Casy pro zmény pievodu
na ostatnich nez krajnich pastorcich (které maji pfifazeny své ¢asové hodnoty) si kontroler
proporcionalné vypoditava sam z dat ziskanych z kalibrace fadiciho systému.

Casy pro zménu pievodu z velkého prevodniku na maly a obracené z malého na velky se
voli také odlisné.

Obecné viechny tyto 4 Easy nemohou byt shodné, nebot’ €as dokon&eni pfesunu fetézu do
jiné pozice souvisi u RD s velikosti (poctem zubt) pastorkd a u FD se smérem zmény
pfevodu. Navic u pfevodnikul je vétsi rozdil mezi pocty zubl nez mezi sousednimi pastorky
na kazeté, coz vyzaduje delSi ¢as nez u kazety. Princip u RD je ¢im vétsi pastorek, tim je
tfeba delSi ¢as k uplnému dokonc&eni pfesunu fetézu na novou pozici, a je nezadouci aby se
motor aktivoval dfive nez je fetéz zcela pfesunut — to vede az k pretrzeni fetézu. Princip u
FD je Ze zména z malého na velky vyZaduje delSi ¢as, protozZe fetéz se pfetahuje na vétsi
pfevodnik = vétsi primér, zména pfevodu opacnym smérem je mnohem rychlejSi nebot
fetéz pouze spadne na prevodnik o mensim praméru.
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7.2.2. Nabové rfazeni (IGH)

Jelikoz se fetéz nepfesouva na jinou pozici, ¢as snizeni vykonu pfi Fazeni je fixni jak z
pohledu raznych pfevodovych stupnd, tak sméru fazeni (nahoru/dolt).

7.2.3. Vztah nastavenych c¢asti k preferované (nastavené) a skute¢né kadenci
Slapani

Pro RD, RD+FD se tedy navadéji Casove hodnoty po které je vykon motoru ponizen, tyto
Casy maji ale logickou souvislost s kadenci Slapani. Princip spo€iva v tom, Ze pokud Slapu
vySsi kadenci, tak fetéz se po kazeté Ci prevodniku pohybuje rychleji, tedy ¢as potfebny k
uplnému dokoné&eni pfesunu fetézu na novou pozici se umérné zkracuje. V pfipadé
pomalejSiho Slapani se tedy naopak prodluzuji. Proto je soucasti nastaveni parametra |
preferovana kadence Slapani, ta ma jedinou ulohu, a to Ze pro tuto kadenci plati ¢asy.
Kontroler si porovnava hodnotu preferované kadence s kadenci aktualni, a dle zjisténého
rozdilu zadané Casy prepocitava. Priklad: preferovana kadence je 60, skute¢na 120,
vysledny ¢as odpojeni/snizeni vykonu je oproti nastavené hodnoté polovicni.

7.2.4. Snizeni vykonu motoru v prabéhu razeni

Kvalita fadicich systému ovliviiuje délku ¢asl potfebnych k dokonéeni zmény pfevodu,
zakaznik si tedy muze €asy nastavit s ohledem na kvalitu svych pfevodovych mechanismu.
Stejné tak kvalita pfevodovych mechanismu ovliviiuje schopnost zmény pfevodu v tahu
motoru. Proto umoZiujeme nastaveni poZzadované urovné poklesu vykonu motoru v
okamziku Fazeni. Princip: ¢im je nastavena hodnota poklesu vykonu vy$si, tim rychleji a
agresivnéji motor restartuje. To je proto, ze elektromotor v pribé&hu Fazeni nepada na nulovy
vykon, ale zUstava v nastaveném snizeném tahu, a po uplynuti ¢asu pro provedeni fazeni
nabiha zpét na standardni vykon rychleji, nez kdyby se rozbihal z nulovych otacek (pfi
uplném odpojeni vykonu). To je zadouci pro sportovni jizdni styl, napfiklad kdy je tfeba fadit
v prudkém vyjezdu, tedy eliminovat vyrazny pokles rychlosti, pfipadné upiné zastaveni se. U
IGH by méla byt nastavena hodnota poklesu vykonu velmi nizko, aby naba zvladla prefadit.
VSechny vySe zminéné parametry pro optimalizaci fazeni mame jako vyrobce nastaveny v
default, ale jsou ménitelné koncovym uZivatelem, s ohledem na kvalitu jeho fadicich
mechanismda, a preferovaném jizdnim stylu.

7.3. Vysledkem unikatni optimalizace razeni je:

- Eliminace poskozeni fadicich mechanismu (napf. pfetrzeni fetézu), prodlouzeni jejich
Zivotnosti

- Snizeni hlu€nosti fadicich mechanismu

- Minimalizace délky ¢asUl potfebnych k provedeni zmény pfevodu, coz je dllezité
zejména pfi sportovnim jizdnim stylu, a v narocném terénu. Systém si sam
vypocitava proménlivou délku odpojeni ¢i snizeni vykonu pohonné jednotky v
zavislosti na odliSnym technickych pozadavcich jednotlivych pfevodovych stuprili a
rozdilu mezi preferovanou a skute¢nou kadenci Slapani.

- Eliminace aktivace pohonu pfed uplnym dokon&enim zmény prevodu. To je dané tim,
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Ze systém pracuje s Casy pro odpojeni/snizeni vykonu motoru a sou€asné i s
rozdilem mezi preferovanou a okamzitou kadenci.

Moznost individualniho nastaveni chovani pohonné jednotky pfi fazeni (Easy
odpojeni ¢&i snizeni vykonu pohonné jednotky,, preferovana kadence, mira poklesu
vykonu). To umozhuje pfizpusobeni chovani pro rizné kvalitni fadici mechanismy, i
pro praktikovany jizdni styl — pomoci preferované kadence Slapani).

7.4. Schéma razeni

Dvojprevodnik

> FD 1 - ¢asova hodnota

M

FD 2 — ¢asova hodnota

Maly pastorek - 1

2 —Velky pastorek
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RD 1 - asova . ) ) L
Vygenerované tasove hodnoty (na zakladé poctu

hodnota 4 ; St ;
N o pastorku a dat poskytnutych pfi kalibraci)
| H'| o
[ | g S t
oy e ra
| -~ 7
Sy
Sy
Sy
Sy
Sy
|
HE
| -
.
10 = A
g RD 2 — casova hodnota
a3
s
&
5
4
3 .
2 Zadni pastorky
1

Veskeré hodnoty jsou automaticky piepocitany dle rozdilu mezi preferovanou a
realnou kadenci Slapani. (preferovana kadence 60, ¢asova hodnota 100 — realna
kadence 120, ¢asova hodnota 50)
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coMp

VHD-C17G stredovy displej

8. Displej VHD-C17G

Tento produkt neobsahuje latky vymezenou pravnimi pfedpisy RoHS v Urovnich pfesahujici
maximalni hodnoty.

Tento produkt splfiuje kompletni CE i EMC certifikaci.

ﬂoHS

COMPLIANT
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Technické informace o displeji VHD-C17G

1. Dil €.: VHD-C17G

2. Typ: STREDOVY LCD DISPLEJ

3. Ekologické nafizeni: RoHS

4. Zakladni vlastnosti:

POLOZKY VLASTNOSTI pozn.

Jmenovité napéti 36.0V
Provozni teplota -10 ~40 °C 15 ~75% RH
Skladovaci teplota -10 ~60 °C 15~80% RH
LCD provozni teplota -20~70°C 15 ~75% RH
LCD skladovaci teplota -30~80°C 15~ 80% RH

5. Stupen vodéodolnosti: IP65

6. Prameér drzaku:

7. LCD uhel pohledu (Cr=21.5):

Uchytka ®25.4mm, or ®31.8mm

Ovladaci ¢ast $22.2mm

* Doporucena mez krouticiho momentu pro

montaz : 0.6Nm (v€etné Sroubu proti sklouznuti)

Smér z 12 hodin, 40°
Smér z 6 hodin, 55°
Smér z 3 hodin, 50°

Smér z 9 hodin, 50°
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Displej VHD-C17G

VHD-C17G je stfedovy LCD displej poskytujici standardni funkce tykajici se kontroly
elektrokola.

Kromé zakladnich funkci Ize pomoci displeje také nastavit kalibraci a parametry fazeni. Tato
uzivatelska pfiru¢ka vysvétluje jak zakladni, tak dodatecné funkce displeje.

Charakteristika displeje a jeho ovladani

o Charakteristika ovladani

K uspésnému pouzivani displeje VHD-C17G je nejdfive nutné vysvétlit jeho samotné
ovladani. Displej je vybaven 5 tlaCitky, které jsou souéasti jednoho ovladaciho panelu. Nize
naleznete graficky popis:

Tlagitka + a - jsou uréena k
prochazeni menu, ke zménam
hodnot v nastaveni a take ke
zvoleni urovné asistence.

POWER zapne a
vypne e-kolo.

Konzole s tladitky

\) | Tlacitko LIGHT sniZuje,

Tlacitkem MODE(i) se «;-5\’ @E — nebo Zvysuje jas displeje.

St : il
daji zménit rizné hodnoty A
a funkce zobrazujicl se na '*/.7-_':\\“'
hlavni obrazovce displeje.

—
F-

e Charakteristika displeje
Hlavni obrazovka poskytuje mnoho informaci. NiZe naleznete jejich popis.

Stupen
Stav bataria podpory Momentalni
rychlost

Zafrazeny stupef na
prehazovacce, nebo
nabovém fazeni

Zatazeny stupefi na
presmykadi

Schematicka Sipka pro
doporuéeni fazeni

Informace jako Praméma rychlost,
Kadence Slapani, Trip, QDO
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8.1. Ovladani VHD-C17G

8.1.1. Zapnuti - vypnuti

DelSim stisknutim tlaCitka POWER zapnete systém. V navaznosti se automaticky zapne
displej, na kterém je zobrazeno nékolik informaci. Systém vypnete opét delSim stisknutim
tlaCitka POWER . V pfipadé neaktivity delSi nez 5 minut se systém automaticky vypne.

8.1.2. Nastaveni podpory pohonu

Uroveri podpory se méni stisknutim tlagitka + nebo = . K dispozici jsou 4 urovné podpory:
bez asistence, ECO, TOUR a BOOST. Pokud neni zobrazena uroven podpory (ECO, TOUR,
BOOST) pak je zvolena nulova asistence.
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CAD LSS e CAD RPM

7.1.3. Rezimy TRIP, ODO, AVG, MAX, CAD

Kratkym stisknutim tlacitka MODE(i) mUuzete ménit jednotlivé rezimy. Opakovanym
stisknutim tladitka MODE(i) se dostanete zpatky na pfedchozi rezim.

- TRIP - Ujeta vzdalenost béhem aktualni jizdy
- ODO - Celkové ujeta vzdalenost

- AVG - Primérné dosazena rychlost

- MAX - Maximalni dosazena rychlost

- CAD - Kadence Slapani

pozn.: k vynulovani hodnoty TRIP dojde pokud jsou stladena tlacitka + a - v reZimu zobrazeni

hodnoty TRIP.
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8.1.4. Jas displeje

Stisknutim tla€itka LIGHT lze zvysit i snizit jas pozadi displeje.

8.1.5. Podpora pfi chlizi
K docileni podpory pfi chazi stisknéte kratce tlacitko MODE(i), poté okamzité stisknéte a

drzte tlaCitko = . Podpora pfi chizi Vam bude poskytnuta po takovou dobu, po jakou budete

drzet tlaCitko = . Tuto funkci znazorfiuje i chodec v pravém hornim rohu displeje.
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8.2. Nastaveni
Nastaveni obsahuje nékolik podmenu, které umozriuji Upravu nékterych funkci, jak je

popsano nize. K otevieni nastaveni stisknéte naraz tlacitka MODE(i) a =. Pro opusténi menu
stisknéte déle tlacitko MODE(i).

podsviceni kalihr-;oe kalibeace || eoftverze | | boolverze soft verze boot verze
displeje E;ine In .ga plesmykat displaje displeje kontroleru koniroleru
RDAGH *FD

K. prochazeni menu pouZivejte tiacitka + a = .

+ -

8.2.1. Podsviceni displeje (LC)

Tato funkce Vam dovoli nastavit intenzitu podsviceni displeje. Muzete vybirat z 5 Grovni
podsviceni.

AEEEE) €
L I .
[ 4 -, 3
= B R
e Y ¥
% >
[
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Kratkym stisknutim tlaCitka MODE(i) aktivujete nastaveni podsviceni displeje. Pomoci

tlacitek ¥ nebo =zménite trover podsviceni.

Dlouhym stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite zvolenou uroven.

8.2.2. Kalibrace zadniho fazeni (rd/lIh)

Ke kompletnimu vyuziti GSGI je nutné systém naucit, jaky fadici systém je na kole pouzit
(napf. pocet pastork). Je tedy nutné provést kalibraci. Kalibrace fazeni je v prvni fadé
provadéna vyrobcem a je mozné, Ze koncovy uzivatel nebude muset kalibraci provadét. Je
pouze par situaci, kvali kterym musi byt kalibrace znovu provedena (napf. pfi vyméné Ci
udrzbé lanka nebo vyméné fadiciho systému).

poznamka: U kalibrace klasické zadni pfehazovacky je nutné tocCit klikami a fyzicky radit, z
tohoto dtvodu doporucujeme kolo upevnit do stabilniho stojanu. Je zde i mozZnost kalibraci
provadét za jizdy, nicméné tato kalibrace nemusi byt presna. V pripadé, Ze je elektrokolo
vybaveno nabovym fazenim, tak to¢eni klikami neni potieba.

UPOZORNENI: Jakmile je jednou kalibrace zapocata, NESMITE ji prerusit. Systém fazeni
GSGI by nemusel fungovat spravné. Pokud je pfi kalibraci néco Spatné, prekalibrujte
elektrokolo spravné, dle instrukci.
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Nez zaCnete provadét kalibraci, je nutné nastavit fetéz na prvni pozici. Klasicka zadni
pfehazovacka (RD) musi byt nastavena na prvni pastorek (nejvétsi). Pokud pouzivate
nabové fazeni (IGH), je také nutné nastavit pozici Cislo jedna. Kalibracni menu je tfeba
aktivovat stisknutim tlacitka MODE(i).

Pro zadatek kalibrace RD/IGH stisknéte kratce tlacitko * nebo =. Zobrazené &islo bude

chvili blikat a poté se automaticky zméni na ¢islo 1 . Od této chvile musite nepretrzité Slapat
(pouze v pfipadé RD, u IGH se Slapat nemusi).

Bé&hem Slapani je nutné postupné fadit dolu , tedy z nejvétSiho pastorku €. 1 na pastorek
nejmensi. Pfi fazeni se na displeji automaticky méni Cisla pfedstavujici dany pastorek. Vzdy
vyCkejte, dokud se zména prevodu nezobrazi na displeji. Jakmile je dana zména na displeji
zobrazena (Cislo se zménilo) mlzete pokracovat s fazenim dale.
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poznémka: Razeni musi byt z kazdé pozice plynulé. Koneéné éislo zobrazené na displeji
by mélo souhlasit s celkovym pocétem prevod( radiciho systému.

Ve chvili dosazeni posledni pozice pro fazeni (nejmensi pastorek) je nutné fadit zpatky na
pocate¢ni pozici €. 1 (nejvétsi pastorek). Pro dokoné&eni kalibrace je posléze jesté nutné z
pocateéni pozice (€. 1) zaradit nize na pozici €. 2.

Jakmile Cislo pfedstavujici zafazeny stuper pfestane blikat, je to signal, Ze kalibrace je u

konce. DelSim stisknutim tlaCitka MODE(i) kalibraci potvrdite.

8.2.3. Kalibrace presmykace (Fd)

Proces kalibrace pfesmykace (FD) je stejny jako u klasického zadniho fazeni popsaného
vySe (RD/IGH).

poznamka: U kalibrace klasické presmykace je nutné tocit klikami a fyzicky fadit, z tohoto
davodu doporucujeme kolo upevnit do stabilniho stojanu. Je zde i moznost kalibraci
provadét za jizdy, nicméné tato kalibrace nemusi byt presna.
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Nez zaCnete provadét kalibraci, je nutné nastavit fetéz na prvni pozici. Pfesmykac (FD) musi
byt nastaven na prvni pastorek (nejmensi). Kalibracni menu je tfeba aktivovat stisknutim
tlacitka MODE(i).

Pro zacatek kalibrace FD stisknéte kratce tlacitko . Zobrazené &islo bude chvili blikat a

poté se automaticky zméni na €islo 1. Od této chvile musite nepfetrzité Slapat/tocit klikami.
Bé&hem Slapani/toeni klikami je nutné postupné fadit nahoru, tedy z nejmensiho pastorku €.
1 na pastorek nejvétsi. Pfi fazeni se na displeji automaticky méni Cisla prfedstavujici dany

pastorek. Vzdy vyCkejte, dokud se zména pfevodu nezobrazi na displeji.

Ve chvili dosazeni nejvétsiho pastorku, je nutné, abyste se vratili na pastorek nejmensi a
poté opét prefadili o jeden pastorek vySe . Tim bude kalibrace FD dokoncena.

Jakmile Cislo pfedstavujici zafazeny stuperi prestane blikat, je to signal, Ze kalibrace je u
konce. DelSim stisknutim tlaCitka MODE(i) kalibraci potvrdite.
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8.2.4. Ostatni nastaveni

Display soft version
Display boot version
Controller soft version
Controller boot version

8.3. Shifting parameters

Shifting Parameters je specialni menu s nékolika podmenu nabizejici uzivateli uzplsobeni
chovani jeho elektrokola. Tyto Shifting Parameters maji tovarni nastaveni, ale kazdy koncovy
uzivatel si je mize pfizplsobit svym vlastnim potfebam. Neni vylozené nutné, aby byly
Shifting Parameters pfenastavovany, ale je velice dulezité zkontrolovat si, zda-li podmenu
ShS (Shifting System) obsahuje stejny fadici systém, jaky je vyuzivan na elektrokole.

systém Slapani

fadici “ kadence

o E—

max &as min cas max ¢as min cas tas snizeni snizeni snizeni reset. do
restartu u restartu u restariu u restartu u restartu u wykonu vykonu u vykonu u tovarniho

RD RD FD FD IGH u RD FD IGH nastaveni

K prochazeni menu pouzivejte tlagitka + a =

+ -

SHIFTING PARAMETERS (SP)

K otevieni Shifting Parameters je nutné delSi stisknuti tlacitek MODE(i) a +. Toto specialni
menu se sklada z nasledujicich podnabidek:

1. Shs - Radici systém

2. PCAd - Kadence Slapani

3. rd1 - Cas restartu klasické zadni pfehazovacky - max (milisekundy)
4. rd2 - Cas restartu klasické zadni prehazovadky - min (milisekundy)
5. Fd1 - Cas restartu pfesmykade - max (milisekundy)

6. Fd2 - Cas restartu presmykacde - min (milisekundy)

7. ITh1 - Cas restartu nabového fazeni (milisekundy)

8. Prrd - Snizeni vykonu u klasické zadni pfehazovacky (%)

9. PrFd - Snizeni vykonu u pfesmykace (%)

10. Prlh - Snizeni vykonu u nabového fazeni (%)

—_—
—_

. rES - Resetovani Shifting Parameters do tovarniho nastaveni

Pomoci tlagitek & or = prochazite jednotliva menu.
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8.3.1. Shs - Radici systém

K vyuziti veSkerych funkci poskytnutych pohonnou jednotkou COMP se systémem
inteligentniho fazeni GSGI musi byt nastaven fadici systém. Mlzete volit ze tfi moznosti:

a) rdFd - Klasicka zadni pfehazovacka s pfesmykacem
b) rd - Klasicka zadni pfehazovacka
c¢) IHub - Nabové fazeni
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K aktivaci rezimu Shs stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlagitek

+ 5 = . Delsim stisknutim tlagitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro Shs.

poznamka: fadici systém by mél byt pfednastaven vyrobcem. Koncovy uZivatel musi zménit
(upravit) typ Fadiciho systému v momentu jeho zmény, napf. RD/FD misto RD.

8.3.2. PCAd - Kadence Slapani (vysvétleni str. 29, 7.2.3)

Rezim kadence Slapani je hodnota uzivatelské preferované kadence. Napomaha k
optimalizaci €asu restartu motoru pfi fazeni v souvislosti s aktualnimi jizdnimi vlastnostmi.
Vychozi hodnota je 60 rpm (otaéek za minutu). Maximalni mozna hodnota, ktera muze byt
nastavena, je 95 rpm a nejmensi je 30 rpm.
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K aktivaci PCAd stisknéte kratce tlaCitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlaCitek +a-.

Vzdy se mlzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 5 rpm , napf. 50-55-60. DelSim
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro PCAd.

8.3.3. rd 1 - Cas restartu zadni pfehazovacky - max ms
(vysvétleni str. 28, 7.2.1)

poznédmka: Cas restartu (max/min) je doba, po kterou je vykon motoru snizen béhem fazeni.
Tyto hodnoty jsou jiz pfednastaveny vyrobcem, ale Ize si je upravit dle viastnich poZadavku.
Je to navrZzené tak, aby si kazdy mohl individualné nastavit chovani elektrokola béhem
razeni. Jak je zminéno vySe, také to uzce souvisi s kadenci Slapani. Platné pro rd 1, rd
2,Fd1,Fd 2,Ih 1.

poznamka: Z divodu nedostatku Ciselnych pozic zobrazenych na displeji (pouze 3) jsou
hodnoty na displeji odlisné od realnych. Vysvétleno nize:

realné zobrazené hodnoty
hodnoty (ms) (ms)
2000 200
200 20
50 05

Znamena to tedy, Ze zobrazené hodnoty maji o jednu Ciselnou pozici méné, nez ty realné.
Platné prord 1,rd 2, Fd 1, Fd 2, Ih 1.

Pfednastavena hodnota u rd 1 je 200 ms (na displeji zobrazena jako Cislo 20). Maximalni
mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimalni je 0 ms.

poznamka: Pokud je nastavena nulova hodnota (0 ms) tak se vykon motoru béhem razeni
nesnizi. Obecné to tedy znamena, Ze razeni neni tak komfortni a plynulé. Platné pro
rd1,rd 2, Fd 1, Fd 2, Ih 1.

K aktivaci rd 1 stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tladitek + a-

Vzdy se mlzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 50 ms, napf. 50-100-150. Del§im
stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro rd 1.
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8.3.4. rd 2 - Cas restartu zadni pfehazovaéky - min ms

(vysvétleni str. 28, 7.2.1)

Pfednastavena hodnota u rd 2 je 50 ms (na displeji zobrazena jako €islo 05). Maximalni
mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimalni je 0 ms.
K aktivaci rd 2 stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlaCitek +a-

Vzdy se mlzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 50 ms, nap¥. 50-100-150. DelSim
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro rd 2.
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8.3.5. Fd 1 - Cas restartu presmykaée - max ms (vysvétleni str. 28, 7.2.1)

Pfednastavena hodnota u Fd 1 je 350 ms (na displeji zobrazena jako Cislo 35). Maximalni
mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimalni je 0 ms.

K aktivaci Fd 1 stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tladitek +a-.

VZdy se mlzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 50 ms, napf. 50-100-150. DelSim
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro Fd 1.

8.3.6. Fd 2 - Cas restartu presmykace - min ms (vysvétleni str. 28, 6.2.1)

Pfednastavena hodnota u Fd 2 je 100 ms (na displeji zobrazena jako &islo 10). Maximalni
mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimalni je 0 ms.

K aktivaci Fd 2 stisknéte kratce tlac¢itko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlagitek +a-.

Vzdy se mlzete posouvat nahoru ¢€i dolu nejméné o 50 ms, napf. 50-100-150. DelSim
stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro Fd 2.
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8.3.7. Ih 1 - Cas restartu nabového fazeni ms (vysvétleni str. 28, 6.2.2)

Pfednastavena hodnota u lh 1 je 50 ms (na displeji zobrazena jako Cislo 05). Maximalni
mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimalni je 0 ms.
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K aktivaci Ih 1 stisknéte kratce tlagitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tiaditek + a = .

Vzdy se mlzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 50 ms, nap¥. 50-100-150. DelSim
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro Ih 1.

8.3.8. Prrd - Snizeni vykonu u zadni prehazovacky (%)
(vysvétleni str. 29, 6.2.4)

poznamka: Funkce sniZeni vykonu motoru urcuje, na kolik procent (%) se snizi momentalni
vykon béhem razeni. To znamena, Ze se motor béhem razeni kompletné nevypne, ale pouze
se zredukuje jeho vykon tak, aby fazeni probéhlo komfortné, plynule a bez dramatického
ubytku vykonu. Platné pro Prrd, PrFd, Prih.

poznamka: UzZivatel si musi byt jisty, Ze hodnotu pro snizeni vykonu (v %) zadava ke
spravnému typu razeni (pfiklad: Prrd — pro klasické zadni pfehazovacky, atd...)
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Pfednastavena hodnota u Prrd je 20%. Maximalni mozna hodnota je 50% a minimaini 0%

K aktivaci Prrd stisknéte kratce tlac¢itko MODE(i). V navaznosti na to za¢ne prvni Ciselna

hodnota blikat. Pomoci tlagitek * a = muZete hodnotu této &iselné pozice ménit - mizete
vybirat od 0 do 5.

DelSim stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu, NEBO kratSim stisknutim
tlacitka MODE(i) pfeskocite na druhou Ciselnou pozici, ktera za¢ne blikat a mize byt taktéz

zménéna. Pomoci tlagitek * a = muzete ménit hodnoty od 0 do 9.

Del8im stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite nastavenou hodnotu pro Prrd.
poznamka: Systém ovladani funkce sniZzeni vykonu a nastavovéani hodnot v ném je stejny
pro v8echny funkce sniZeni vykonu, tedy pro Prrd, PrFd, Prlh. Z tohoto divodu neni

ovladani popsano v ¢. 9 PrFd ani v ¢. 10 Prlih.

8.3.9. PrFd - Snizeni vykonu u piresmykace (%) (vysvétleni str. 29, 6.2.4)

Pfednastavena hodnota u PrFd je 0%. Maximalni mozna hodnota je 50% a minimaini 0%

Aktivace tohoto menu a ménéni hodnot v ném je naprosto stejné jako je popsano vyse, tedy
u €. 7.3.8: Prrd - Snizeni vykonu u klasické zadni pfehazovacky (%).

8.3.10. Prlh - Snizeni vykonu u nabového razeni (%) (vysvétleni str. 29. 6.2.4)

Pfednastavena hodnota u Prlh je 3%. Maximalni mozna hodnota je 50% a minimaini 0%. Je
tfeba brat v ivahu, Ze IGH je jiny typ fadiciho systému a tedy ma i jiné vlastnosti a chovani
pfi fazeni za asistence motoru. V pfipadég, Ze elektrokolo neni schopné spravné a plynule
zaradit za asistence motoru, je nutné sniZzovat procentualni hodnotu v nastaveni do chvile,
nez je IGH schopna fadit bez problémdu.

Aktivace tohoto menu a ménéni hodnot v ném je naprosto stejné jako je popsano vyse, tedy
u €. 7.3.8: Prrd - SniZzeni vykonu u klasické zadni pfehazovacky (%).
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rES - Resetovani Shifting Parameters do tovarniho nastaveni

Pomoci této funkce vratite vesSkeré hodnoty ve vSech submenu spadajicich pod Shifting
Parameters do tovarniho nastaveni.

[EEERE) 1 @1
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K aktivaci rES stisknéte kratce tlacitko MODE(i). "No" (v pfekladu "Ne") zane blikat.

Pomoci tlagitek F a = muzete vybrat druhou moznost "YEs" (v pfekladu "Ano").

DelSim stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou moznost, tedy bud "No" (Ne) a nebo
"YEs" (Ano). V pfipadé&, Ze zvolite moznost "No", tak se zadna data v Shifting Parameters
nezméni. Jakmile potvrdite moznost "YEs" tak se veskeré hodnoty ve vSech submenu
spadajicich pod Shifting Parameters piepisi do tovarniho nastaveni.
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cCOMP

DRIVE SYSTEMS

VHD-S18-LCD-BT bocni displej

9. Displej VHD-S18-LCD-BT

Tento produkt neobsahuje latky vymezenou pravnimi pfedpisy RoHS v Urovnich pfesahuijici
maximalni hodnoty.

Tento produkt splfiuje kompletni CE i EMC certifikaci.

ﬂoHS

COMPLIANT
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Technické informace o displeji VHD-S18-LCD-BT

1. Dil €.: VHD-C17G

2. Typ: CENTER GSGI LCD DISPLAY

3. Ekologické nafizeni: RoHS

4. Zakladni vlastnosti:

POLOZKY VLASTNOSTI pozn.

Jmenovité napéti 36.0V
Provozni teplota -10 ~40 °C 15 ~75% RH
Skladovaci teplota -10 ~60 °C 15~80% RH
LCD provozni teplota -20~70°C 15 ~75% RH
LCD skladovaci teplota -30 ~ 80 °C 15~80% RH

5. Stupen vodéodolnosti: IP65

6. Prameér drzaku:

7. LCD uhel pohledu (Cr=21.5):

Ovladaci ¢ast $22.2mm

* Doporucena mez krouticiho momentu pro

montaz : 0.6Nm (v€etné Sroubu proti sklouznuti)

Smér z 12 hodin, 40°
Smér z 6 hodin, 55°
Smér z 3 hodin, 50°

Smér z 9 hodin, 50°
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Display VHD-S18-LCD-BT

Jednd se o LCD side displej poskytujici standardni funkce tykajici se kontroly elektrokola.
Kromé zakladnich funkci Ize pomoci displeje také nastavit kalibraci a parametry fazeni. Tato
uzivatelska priru¢ka vysvétluje jak zakladni, tak dodate¢né funkce displeje.

Charakteristika displeje a jeho ovladani

o Charakteristika ovladani

Displej VHD-S18-LCD-BT je vybaven 5 tlacitky, které jsou soucasti jednoho ovladaciho
panelu. NiZze naleznete graficky popis:

POWER zapne a vypne e-kolo.

Tlatitka + a =jsou uréend k prochazeni

menu, ke zménam hodnot v nastaveni a také
ke zvoleni urovné asistence.
—

——
.
Mh_h“%—_____hx
Tlatitkern MODE(i) se daji
zménit ruzné hodnoty a funkce
zobrazujici se na hlavni
obrazovce displeje.
Tlagitko WALK snizuje, nebo
Zvyiuje jas displeje.
e Charakteristika displeje
) Maornentalni
Stuped Stav balerie rychlost

padpory

Momentalni wylkon

Zarazeny stupef na
prehazovadce, nebo
nabovem fazeni a
presmykadi.

Informace jako Priméma rychlost, Kadence

tandni Tri
Slapani, Trip, ODO 18
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9.1. Ovladani VHD-S18-LCD-BT

9.1.1. Zapnuti - vypnuti

DelSim stisknutim tlaCitka POWER spustite systém. V navaznosti se automaticky zapne
displej, na kterém je zobrazeno nékolik informaci. Systém vypnete opét delSim stisknutim
tlaCitka POWER . V pfipadé neaktivity delSi nez 5 minut se systém automaticky vypne.

9.1.2. Nastaveni podpory pohonu

Uroven podpory se méni stisknutim tlagitka + nebo = . Vybrat si miZzeme z 6 respektive 5

asistenci podpory. Jsou to 0 podpora, 1, 2, 3, 4 a 5 podpora. Pokud neni zobrazeno zadné z
téchto Cisel 1, 2, 3, 4, 5, je nastavena nulova/zadna podpora.

s \ (mmEms \ o\ ,‘
237 237 |23.7F
5T O TEL_ Ly @Wﬂlﬂl
= [ = LN ol | o - =~ 3 B gl
=F P -t B - B

9.1.3. Rezimy TRIP, ODO, AVG, MAX, CAD

Kratkym stisknutim tlacitka MODE(i) mizete ménit jednotlivé rezimy. Opakovanym
stisknutim tlaCitka MODE(i) se dostanete zpatky na pfedchozi rezim.

- - TRIP - Ujeta vzdalenost béhem aktualni jizdy
- ODO - Celkové ujeta vzdalenost
- AVG - Primérné dosazena rychlost
- MAX - Maximalni dosaZena rychlost
- CAD - Kadence Slapani

pozn.: k vynulovani hodnoty TRIP dojde pokud jsou stlacena tlacitka + a - v reZimu zobrazeni
hodnoty TRIP.

9.1.4. Jas displeje

Jas displeje nelze nastavit aktivnim ovladacim tlaCitkem. Upraveni jasu je mozné pomoci
nastaveni podsviceni displeje viz 9.2.1. Podsviceni displeje (BLG)

49



OQSYSTEMSP
9.1.5. Podpora pri chuzi

K docileni podpory pfi chazi stisknéte kratce tlacitko MODE(i), poté okamzité stisknéte a
drzte tlacitko WALK . Podpora pfi chuzi Vam bude poskytnuta po takovou dobu, po jakou
budete drzet tlacitko WALK . Tuto funkci znazorriuje i chodec v pravém hornim rohu displeje.

[EEEEED \ .
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AST & /
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9.2. Nastaveni
Nastaveni obsahuje nékolik podmenu, které umozniuji Upravu nékterych funkci, jak je

popsano nize. K otevieni nastaveni stisknéte naraz tlacitka MODE(i) a =. Pro opusténi menu
stisknéte déle tlacitko MODE(i).

podeviceni kalihrg:e kalibrace softverze | | boolverze soft verze boot verze
displeje z;ine In .ga plesmykad displaje displeje kontrolern kontroleru
RDAGH « FD

K. prochazeni menu pouzZivejte tiacitka + a = .

+ -

9.2.1. Podsviceni displeje (BLG)

Tato funkce Vam dovoli nastavit intenzitu podsviceni displeje. Muzete vybirat z 5 Urovni

podsviceni.
|IIIII',II \ .
[ R
BLG
A -
i |

Kratkym stisknutim tlaCitka MODE(i) aktivujete nastaveni podsviceni displeje. Pomoci

tlacitek ¥ nebo =zménite trover podsviceni.

Dlouhym stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite zvolenou uroven.
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9.2.2. Kalibrace zadniho fazeni (RDIGH)

Ke kompletnimu vyuZziti GSGI je nutné systém naucit, jaky fadici systém je na kole pouzit
(napf. poCet pastorkl). Je tedy nutné provést kalibraci. Kalibrace fazeni je v prvni fadé
provadéna vyrobcem a je mozné, ze koncovy uzivatel nebude muset kalibraci provadét. Je
pouze par situaci, kvali kterym musi byt kalibrace znovu provedena (nap¥. pfi vyméné Ci
udrzbé lanka nebo vyméné fadiciho systému).

poznamka: U kalibrace klasické zadni pfehazovacky je nutné tocit klikami a fyzicky radit, z
tohoto duvodu doporucujeme kolo upevnit do stabilniho stojanu. Je zde i moZnost kalibraci
provadét za jizdy, nicméné tato kalibrace nemusi byt presna. V pripadé, Ze je elektrokolo
vybaveno nabovym razenim, tak toCeni klikami neni potfeba.

UPOZORNENI: Jakmile je jednou kalibrace zapo&ata, NESMITE ji pferusit. Systém razeni
GSGI by nemusel fungovat spravné. Pokud je pfi kalibraci néco $patné, pfekalibrujte
elektrokolo spravné, dle instrukci.

\ . \ \
CALIB CALIB

ROLGH 5 = ROIGH :

., i ﬂ.f ., i.f

Nez zaCnete provadét kalibraci, je nutné nastavit fetéz na prvni pozici. Klasicka zadni
pfehazovacka (RD) musi byt nastavena na prvni pastorek (nejvétsi). Pokud pouzivate
nabové fazeni (IGH), je také nutné nastavit pozici €islo jedna. Kalibraéni menu je tfeba
aktivovat stisknutim tlacitka MODE(i).

Pro zacatek kalibrace RD/IGH stisknéte kratce tlacitko F nebo =. Zobrazené &islo bude

chvili blikat a poté se automaticky zméni na Cislo 1 . Od této chvile musite nepretrzité Slapat
(pouze v pfipadé RD, u IGH se Slapat nemusi).

Béhem Slapani je nutné postupné fadit dolu , tedy z nejvétSiho pastorku €. 1 na pastorek
nejmensi. Pfi fazeni se na displeji automaticky méni Cisla pfedstavujici dany pastorek. Vzdy
vyCkejte, dokud se zména prevodu nezobrazi na displeji. Jakmile je dana zména na displeji
zobrazena (Cislo se zménilo) mlzete pokracovat s fazenim dale.

poznédmka: Razeni musi byt z kazdé pozice plynulé. Koneéné &islo zobrazené na displeji
by mélo souhlasit s celkovym poctem prevod( radiciho systému.

Ve chvili dosazeni posledni pozice pro fazeni (nejmensi pastorek) je nutné fadit zpatky na
pocate¢ni pozici €. 1 (nejvétsi pastorek). Pro dokonéeni kalibrace je posléze jesté nutné z
pocatec¢ni pozice (€. 1) zaradit nize na pozici €. 2.

Jakmile Cislo pfedstavujici zafazeny stupen pfestane blikat, je to signal, ze kalibrace je u
konce. Del3im stisknutim tlaCitka MODE(i) kalibraci potvrdite.
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9.2.3. Kalibrace pfesmykace (FD)

Proces kalibrace pfesmykace (FD) je stejny jako u klasického zadniho fazeni popsaného
vySe (RD/IGH).

poznamka: U kalibrace klasické pfesmykace je nutné tocit klikami a fyzicky radit, z tohoto

davodu doporucujeme kolo upevnit do stabilniho stojanu. Je zde i moznost kalibraci
provadét za jizdy, nicméné tato kalibrace nemusi byt pfesna.

CTTTTEIN (LTI RIN
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NeZ zagnete provadét kalibraci, je nutné nastavit fetéz na prvni pozici. Pfesmykac¢ (FD) musi
byt nastaven na prvni pastorek (nejmensi). Kalibracni menu je tfeba aktivovat stisknutim
tlacitka MODE(i).

Pro za&atek kalibrace FD stisknéte kratce tlagitko . Zobrazené &islo bude chvili blikat a
poté se automaticky zméni na €islo 1. Od této chvile musite nepfetrzité Slapat/tocit klikami.

Béhem Slapani/toceni klikami je nutné postupné fadit nahoru, tedy z nejmensiho pastorku ¢.
1 na pastorek nejvétsi. Pfi fazeni se na displeji automaticky méni Cisla pfedstavujici dany
pastorek. VZdy vyCkejte, dokud se zména pfevodu nezobrazi na displeji.

Ve chvili dosazeni nejvétsiho pastorku, je nutné, abyste se vratili na pastorek nejmensi a
poté opét preradili o jeden pastorek vySe . Tim bude kalibrace FD dokoncena.

Jakmile Cislo pfedstavujici zafazeny stupen pfestane blikat, je to signal, Zze kalibrace je u
konce. DelSim stisknutim tlacitka MODE(i) kalibraci potvrdite.

9.2.4. Ostatni nastaveni

Display soft version
Display boot version
Controller soft version
Controller boot version
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Shifting parameters

CoME

Shifting Parameters je specialni menu s nékolika podmenu nabizejici uzivateli uzplsobeni
chovani jeho elektrokola. Tyto Shifting Parameters maji tovarni nastaveni, ale kazdy koncovy
uzivatel si je maze pfizpUsobit svym vlastnim potfebam. Neni vylozené nutné, aby byly
Shifting Parameters pfenastavovany, ale je velice duleZité zkontrolovat si, zda-li podmenu
ShSYS (Radici systém) obsahuje stejny fadici systém. jaky je vyuZivan na elektrokole.

kadence
Elapani

max ¢as
restariu u

RD

fadici
system

|

min ¢as
restartu u
RD

max tas
restartu u
FD

min ¢as
restartu u

tas
restartu u
FD

IGH

S
b)

snizeni sniZeni reset. do
vykonu u vykonu u tovamiho
FD nastaveni

IGH

nizeni
ykonu
uRD

K prochazeni menu pouzivejte tlagitka + a =

SHIFTING PARAMETERS (SP)

+ -

PK otevieni Shifting Parameters je nutné delsi stisknuti tlacitek MODE(i) a +. Toto specialni

menu se sklada z nasledujicich podnabidek:

1. ShSYS
PCAD
RD 1 MAX
RD 2 MIN
FD 1 MAX
FD 2 MIN
IGH
PRRD
PRFD

. PRIGH

. RESET

TS9N RELODN

- O

- Radici systém

- Kadence Slapani
- Cas restartu klasické zadni ptehazovacky - max (milisekundy)
- Cas restartu klasické zadni pfehazovacky - min (milisekundy)
- Cas restartu presmykade - max (milisekundy)

- Cas restartu pfesmykace - min (milisekundy)

- Cas restartu nabového fazeni (milisekundy)

- SniZeni vykonu u klasické zadni pfehazovacky (%)

- Snizeni vykonu u pfesmykace (%)
- Snizeni vykonu u nabového fazeni (%)

- Resetovani Shifting Parameters do tovarniho nastaveni

Pomoci tlagitek F or = prochazite jednotliva menu.

9.3.1.

ShSYS - Radici systém

K vyuziti veSkerych funkci poskytnutych pohonnou jednotkou COMP se systémem
inteligentniho fazeni GSGI musi byt nastaven fadici systém. Muzete volit ze tfi moznosti:

a) RDFD
b) RD
c) IGH
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ShiY
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Shavs
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- Klasicka zadni pfehazovacka s pfesmykacem
- Klasicka zadni pfehazovacka
- Nabové fazeni
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(EEEEE;
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K aktivaci rezimu ShSYS stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlaitek

+ 5 = . Delsim stisknutim tlagitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro ShSYS.

poznamka: radici systém by méel byt pfednastaven vyrobcem. Koncovy uzivatel musi zménit
(upravit) typ radiciho systému v momentu jeho zmény, napr. RD/FD misto RD, nebo RD s 8
pastorky napf.na RD s 10.

9.3.2. PCAD - Kadence Slapani (vysvétleni str. 28, 7.2.3)

Rezim kadence Slapani je hodnota uzivatelské preferované kadence. Napomaha k
optimalizaci €asu restartu motoru pfi fazeni v souvislosti s aktualnimi jizdnimi vlastnostmi.
Vychozi hodnota je 60 rpm (otaek za minutu). Maximalni mozna hodnota, ktera maze byt
nastavena, je 95 rpom a nejmensi je 30 rpm.
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K aktivaci PCAD stisknéte kratce tlagitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tladitek + a = .

Vzdy se mlzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 5 rpm , napf. 50-55-60. DelSim
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro PCAD.

9.3.3. RD 1 MAX - Cas restartu zadni prehazovacky - max ms
(vysvétleni str. 28, 7.2.1)

poznémka: Cas restartu (max/min) je doba, po kterou je vykon motoru snizen béhem fazeni.
Tyto hodnoty jsou jiz pfednastaveny vyrobcem, ale Ize si je upravit dle vlastnich poZadavkd.
Je to navrZené tak, aby si kazdy mohl individualné nastavit chovani elektrokola béhem
fazeni. Jak je zminéno vyS$e, také to Uzce souvisi s kadenci Slapani. Platné pro RD 1 MAX,
RD 2 MIN, FD 1 MAX, FD 2 MIN, IGH.

poznamka: Z divodu nedostatku Ciselnych pozic zobrazenych na displeji (pouze 3) jsou
hodnoty na displeji odlisné od realnych. Vysvétleno nize:

skute€¢na hodnota zobrazena hodnota
(ms) (ms)
2000 200
200 20
50 05
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Znamena to tedy, Ze zobrazené hodnoty maji o jednu Ciselnou pozici ménée, nez ty realné.
Platné pro RD 1 MAX, RD 2 MIN, FD 1 MAX, FD 2 MIN, IGH.

Pfednastavena hodnota u RD 1 MAX je 200 ms (na displeji zobrazena jako Cislo 20).
Maximalni mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimalni je 0 ms.

poznamka: Pokud je nastavena nulova hodnota (0 ms) tak se vykon motoru béhem razeni

nesnizi. Obecné to tedy znamena, Ze razeni neni tak komfortni a plynulé. Platné pro RD 1
MAX, RD 2 MIN, FD 1 MAX, FD 2 MIN, IGH.

K aktivaci RD 1 MAX stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlacitek + 2

= Vzdy se muzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 50 ms, napf. 50-100-150. Del§im
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro rd 1.

9.3.4. RD 2 MIN - Cas restartu zadni prehazovaéky - min ms (vysvétleni str.
28,7.21)

Pfednastavena hodnota u RD 2 MIN je 50 ms (na displeji zobrazena jako Cislo 05).
Maximalni mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimaini je 0 ms.
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aktivaci RD 2 MIN stisknéte kratce tlaCitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlaCitek +a-

Vzdy se mlzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 50 ms, nap¥. 50-100-150. DelSim
stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro RD 2 MIN.

9.3.5. FD 1 MAX - Cas restartu presmykaée - max ms (vysvétleni str. 28,7.2.1)

Pfednastavena hodnota u FD 1 MAX je 350 ms (na displeji zobrazena jako Cislo 35).
Maximalni mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimaini je 0 ms.

K aktivaci FD 1 MAX stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlagitek + 2

= . Vzdy se muzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 50 ms, napf. 50-100-150. DelSim
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro FD 1 MAX.
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9.3.6. FD 2 MIN - Cas restartu presmykace - max ms (vysvétleni str. 28, 7.2.1)

Pfednastavena hodnota u FD 2 MIN je 100 ms (na displeji zobrazena jako Cislo 10).
Maximalni mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimalni je 0 ms.

K aktivaci FD 2 MIN stisknéte kratce tlacitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tladitek + 2

= Vzdy se muzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 50 ms, napf. 50-100-150. DelSim
stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro FD 2 MIN.
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9.3.7. IGH - Cas restartu nabového fazeni ms (vysvétleni str. 28, 7.2.2)

Pfednastavena hodnota u IGH je 50 ms (na displeji zobrazena jako Cislo 05). Maximalni
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mozna hodnota je 2000 ms (tedy 200 na displeji) a minimalni je 0 ms.

K aktivaci IGH stisknéte kratce tlaCitko MODE(i). Hodnoty ménite pomoci tlaCitek +a-.
Vzdy se mlzete posouvat nahoru ¢i dolu nejméné o 50 ms, nap¥. 50-100-150. DelSim

stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu pro IGH.

[EEEEED \
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9.3.8. PRRD - Snizeni vykonu u zadni prehazovacky (%)
(vysvétleni str. 29, 7.2.4)

poznamka: Funkce snizeni vykonu motoru urcuje, na kolik procent (%) se snizi momentalni
vykon béhem rfazeni. To znamena, Ze se motor behem fazeni kompletné nevypne, ale pouze
se zredukuje jeho vykon tak, aby razeni probéhlo komfortné, plynule a bez dramatického
ubytku vykonu. Platné pro PR RD, PR FD, PRIGH.

poznamka: UZivatel si musi byt jisty, Ze hodnotu pro snizeni vykonu (v %) zadava ke
spravnému typu fazeni (pfiklad: PR RD — pro klasické zadni pfehazovacky, atd...)

Eé_ﬁﬁr PR FD PRIGH
o O &l =

A

Pfednastavena hodnota u PR RD je 20%. Maximalni mozna hodnota je 50% a minimalni 0%.

K aktivaci PR RD stisknéte kratce tlaCitko MODE(i). V navaznosti na to zane prvni Ciselna

hodnota blikat. Pomoci tlagitek ¥+ a = muzete hodnotu této &iselné pozice ménit - mlzete
vybirat od 0 do 5.

Del8im stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite zvolenou hodnotu, NEBO kratSim stisknutim
tlacitka MODE(i) pfeskocCite na druhou Ciselnou pozici, ktera zac¢ne blikat a mize byt taktéz

zménéna. Pomoci tlagitek F a = muzete ménit hodnoty od 0 do 9.

DelSim stisknutim tlaCitka MODE(i) potvrdite nastavenou hodnotu pro Prrd.

poznamka: Systém ovladani funkce snizeni vykonu a nastavovani hodnot v ném je stejny
pro v8echny funkce sniZeni vykonu, tedy pro PR RD, PR FD, PRIGH. Z tohoto divodu neni
oviadani popsano v ¢. 9 PR FD ani v ¢. 10 PRIGH

9.3.9. PRFD - Snizeni vykonu u presmykace (%) (vysvétleni str. 29, 7.2.4)
Pfednastavena hodnota u PR FD je 0%. Maximalni mozna hodnota je 50% a minimalni 0%

Aktivace tohoto menu a ménéni hodnot v ném je naprosto stejné jako je popsano vyse, tedy
u¢. 9.3.8. Snizeni vykonu u klasické zadni prehazovacky (%).
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9.3.10. PRIGH - Snizeni vykonu u nabového fazeni (%) (vysvétleni str. 29,
7.2.4)

Pfednastavena hodnota u PRIGH je 3%. Maximalni mozna hodnota je 50% a minimalni 0%.
Je tfeba brat v uvahu, Ze IGH je jiny typ fadiciho systému a tedy ma i jiné vlastnosti a
chovani pfi fazeni za asistence motoru. V pfipadé, Ze elektrokolo neni schopné spravné a
plynule zafadit za asistence motoru, je nutné snizovat procentualni hodnotu v nastaveni do
chvile, nez je IGH schopna fadit bez problému.

Aktivace tohoto menu a ménéni hodnot v ném je naprosto stejné jako je popsano vyse, tedy
u €. 9.3.8. Snizeni vykonu u klasické zadni prehazovacky (%).

9.3.11. RESET - Resetovani Shifting Parameters do tovarniho nastaveni

Pomoci této funkce vratite vesSkeré hodnoty ve vSech submenu spadajicich pod Shifting
Parameters do tovarniho nastaveni.

[TTTTRAN \ TTITEAN

RESET RESET
B A P REET 40
RE 5. o o oE

K aktivaci RESET stisknéte kratce tlaCitko MODE(i). "No" (v pfekladu "Ne") za¢ne blikat.

Pomoci tlagitek * a = muzZete vybrat druhou mozZnost "YES" (v pfekladu "Ano").

DelSim stisknutim tlacitka MODE(i) potvrdite zvolenou moznost, tedy bud "NO" (Ne) a nebo
"YES" (Ano). V pfipadé, Ze zvolite moznost "NQO", tak se Zadna data v Shifting Parameters
nezmeéni. Jakmile potvrdite moznost "YES", veSkeré hodnoty ve vSech submenu
spadaijicich pod Shifting Parameters pifepisi do tovarniho nastaveni.
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COMP

RM-1 side display

10. Displej RM1

Tento produkt neobsahuje latky vymezenou pravnimi pfedpisy RoHS v Urovnich pfesahuijici
maximalni hodnoty.

Tento produkt splfuje kompletni CE i EMC certifikaci.

ﬂoHS

COMPLIANT
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Technické informace o displeji RM1

1. Dil €.: RM1

2. Typ: DIDE GSGI DISPLAY

3. Ekologické nafizeni: RoHS

4. Zakladni vlastnosti:

POLOZKY VLASTNOSTI pozn.

Jmenovité napéti 36.0V
Provozni teplota -10 ~40 °C 15 ~75% RH
Skladovaci teplota -10~60°C 15~80% RH
LCD provozni teplota -20~70°C 15~75% RH
LCD skladovaci teplota -30 ~ 80 °C 15 ~80% RH

5. Stupen vodéodolnosti: IP65

6. Prameér drzaku:

7. LCD uhel pohledu (Cr=1.5):

Ovladaci ¢ast ©23.8mm (road
®22.2mm

racing) a

* Doporucena mez krouticiho momentu pro

montaz : 0.6Nm (v&etné Sroubu proti sklouznuti)

Smér z 12 hodin, 40°
Smér z 6 hodin, 55°
Smér z 3 hodin, 50°

Smér z 9 hodin, 50°

60



CoME

10.1. Displej RM1 - struény popis

RM1 je LCD minimalisticky displej, ktery poskytuje standardni funkce ovladani elektrokola.
Pridavné funkce, které poskytuje systém inteligentniho fazeni GSGI zde nejsou k dispozici.
Tyto dodate¢né funkce nalezneme u sofistikovanéjsich displejli jako napfiklad VHD-C17G a
VHD-S18-LCD-BT. RM1 je vybaven Bluetooth, coz mu umoziiuje pfipojeni ke smart aplikaci
COMP DRIVES, ktera je nainstalovana na zafizeni s OS Android a iOS. Smart zafizeni musi
byt rovnéZ vybaveno Bluetooth.

10.2. Piehled hlavni obrazovky a tlacitek

10.2.1 Charakteristika ovladacich tlacitek

Pro ovladani RM1 musi byt nejprve popsan ovladaci prvek. Model RM1 je vybaveny konzoli
se 3 tlagitky. Viz popis nizZe:

Vetsl plipomoc +
Zapnoutivypnout

POWER ON/OFF
Mensi pfipomoc -

10.2.2 Charakteristika displeje

Hlavni obrazovka obsahuje nékolik informaci. Pojdme je popsat.

Indikace

Stav baterie
Bluetooth Stupaf
ONIOFF asistence
Svétla
OM/OFF

Trip Mode Hodnola
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10.3. Ovladani RM1

10.3.1. Zapnuti - vypnuti

Stlacte tlacitko POWER delSi dobu a systém elektrokola se zapne. Dojde k aktivaci displeje,
na kterém se zobrazi nékteré informace. Pro vypnuti systému znovu podrzte tlacitko POWER
delSi dobu. V pfipadé neaktivity delSi nez 5 minut dojde k automatickému vypnuti systému.

10.3.2. Nastaveni asistence

Uroven asistence pfi $lapani se zméni stladeni tladitka + nebo =. Celkem zde mame 6
stupnd asistence. Jsou to: (0), 1, 2, 3, 4, 5. Pokud na displeji neni vybrano zadné gislo (zadné
z téchto neni podsviceno 1, 2, 3, 4, 5), znamena to, ze motor neposkytuje asistenci, asistence
je na nulové urovni.

. k?nfn

Zadna hodnota neni podsvicena = 0 asistence

10.3.3. TRIP MODE

RMH1 trvale zobrazuje informace o TRIP MODE, coz je vyjadieni o vzdalenosti, ktera je ujeta
bé&hem jedné cesty, respektive dokud neni znovu nastavena na nulovou hodnotu.

Stlagte * a = soucasné po delSi dobu a dojde k vynulovani hodnoty TRIP MODE.
10.3.4. Svétla zapnuti - vypnuti (ON/OFF)

Pro zapnuti svétla stlacte déle tlaCitko + Zapnuti této funkce je rovnéz reprezentovano na

displeji kontrolni ikonou. Opétovnym delSim stladenim + svatio vypnete.

—

@E"I 1 @E"I :
= km/h E] . krnfn E]

TRIP (588 kn _5 2D TRIP 1588 ]

—

Svétlo zapnuto
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10.3.5. Podpora pfi chlzi

K docileni podpory pfi chizi stisknéte kratce tlacitko POWER, poté okamzité stisknéte a

drzte tlacitko = . Podpora pfi chGizi Vam bude poskytnuta po takovou dobu, po jakou budete

drzet tladitko = .

10.4. Bluetooth

Bluetooth je bezdratova komunikaéni technologie umoznujici zafizeni pfipojit a pfenaset data
a sdilet informace mezi nimi bez kabelového pfipojeni. Zafizeni, ktera maiji byt pfipojena, musi
byt obé vybavena technologii Bluetooth.

provozovani elektrokola. VSechny doplrikové funkce, jako je indikace fazeni nebo doporuceni
fazeni, jsou dostupné v aplikaci COMP DRIVES pro smartphone s opera¢nim systémem
Android nebo iOS.

Poznamka: Tyto doplrikové funkce a zpusob pfipojeni pfes rozhrani Bluetooth jsou vysvétleny
v uZivatelské prirucce aplikace COMP DRIVES Smart Application, ktera neni soucasti tohoto
instalacniho manualu.

10.5. Stav baterie
Symbol znézorfiujici stav nabiti baterie. Cim méné zobrazenych prouzk(, tim vice je baterie

vybita.

10.6. Indikace rychlosti

Ciselna hodnota vyjadiuje momentalini rychlost elektrokola. Asistence motoru je k dispozici do
rychlosti 25,00 km / h. Kdyz elektrokolo dosahne vysSi rychlosti, je asistence 0 a motor je
vypnut.

10.7. Nastaveni - Settings

Nastaveni obsahuje nékolik podnabidek. VétSina z nich je pouze informativni, napf.
softwarova verze, ale je tam jedna, ktera je ménitelnd - intenzita podsviceni displeje.

Pro vstup do NASTAVENI stisknéte tladitko = a POWER sou&asné po delsi dobu. Stisknéte
tlagitko POWER del$i dobu, abyste opustili polozky NASTAVENI

PSH — bLG — ds ] dB T Cs ] Ch

Tladitky + a = prochazejte menu

PSH - nastaveni Urovné podpory pfi chazi
bLG - nastaveni podsviceni displeje

ds - verze softwaru displeje

dB - verze bootloaderu displeje

CS - verze softwaru kontroleru

Cb - verze bootloaderu kontroleru
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10.7.1. Nastaveni urovné podpory pri chlizi (PSH)

Tato funkce umozriuje nastavit Uroven podpory pfi chiizi. Stisknéte delSi dobu tlacitko

POWER a zobrazena hodnota zacne blikat. Rozsah je od 3 do 6 a Ize ji zménit stisknutim +

nebo = .

Chcete-li potvrdit zmé&nu hodnoty, stisknéte znovu déle tladitko POWER. Cislo pfestane blikat.
Nyni stisknéte déle tlacitko POWER a tim dojde k opusténi SETTINGS do modu displeje.

10.7.2. Podsviceni displeje (bLG)

Tato funkce umoznuje nastavit intenzitu podsviceni displeje. Hodnota podsviceni ma 5 drovni.
Je-li vybrana nabidka Podsviceni displeje, stisknéte delSi dobu tlacitko POWER a zobrazena

hodnota zaéne blikat. Hodnota ma rozsah od 1 do 5 a Ize ji zménit stisknutim + nebo =.

Chcete-li potvrdit zmé&nu hodnoty, stisknéte znovu déle tladitko POWER. Cislo prestane blikat.
Nyni stisknéte déle tlacitko POWER a tim dojde k opusténi SETTINGS do médu displeje.

11. Porucha systému, nefunkénost

Nefunk&nost systému muze byt indikovana na displeji formou Error kodu. Eventualné maze dojit k
situaci, kdy systém nebude mozno spustit a tim zobrazit chybové hlaseni.

V pfipadé chybovych stavl zobrazenych na displeji je doporu¢eno Bl QRN i65% M0 10:58
postupovat podle kapitoly 10.1. Error - chybové hlaseni. V této Bike status

kapitole jsou zaznamenany chybové stavy a mozna fedeni k nim.
@ Healthy @ Warning

Chybové stavy je rovnéz mozné zjistit pomoci diagnostické funkce
v aplikaci COMP pro smart zafizeni. Tato aplikace je dostupna pro
systémy Android a iOS. Instalace je mozna z oficialnich zdroju
(Google Play, App Store)

priklad:

Display

Chybové hlaseni 0x13 - projevem je pouze zobrazeni tohoto
hlaseni na displeji. z popisu se dozvime, Ze se jedné o problém s
gearsensor.com GSGI. Rada pro uZivatele rika - navstivte servisni

stredisko. A nasledné je uvedena rutina pro servis, kde muze byt ig
chyba odstranéna.

Healthy

V pfipadé, ze systém COMP DRIVES vykazuje symptomy
nefunkénosti, nebo chyby, avSak tento stav neni mozné zjistit z
displeje pomoci chybového vypisu, je doporu¢eno vyhledat pfimo
servisni centrum. Nasledné provést diagnostiku pomoci PC
aplikace Dealer Tool.

@ Pozor! V pripadé poruchy, nebo nefunkénosti neni systém COMP DRIVES uréen k
provozu! Kontaktujte vyrobce, nebo prodejce elektrokola.
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Error - chybova hlaseni
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NiZe uvedend tabulka obsahuje pfehled moznych chybovych hlaSeni. Dale pak projev
stavu,na ktery chybové hlaseni upozorfiuje, moznosti feSeni pro uzivatele a v neposledni fadé

moznosti FeSeni pro servis.

Tento seznam chybovych hlaseni je dostupny v pavodnich instala¢nich manualech
pohonnych jednotek C17 a C18. Déle je dostupny i v pfekladech ptivodniho manualu.

Na webu www.compdrives.com v zakaznické sekci je rovnéz soupis chybovych hlaseni a

stavl. Tato “Zakaznicka sekce” je pfistupna pouze vyrobcum elektrokol, prodejcim a servisu.

11.2. Tabulka Error kddl a mozna feSeni

Nasledujici tabulka obsahuje souhrn chybovych hlaseni.

Kéd chyby Rada pro uzivatele Rada pro servis

Projev - Provedeno uzivatelem - Znovu provérte postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Pedal reverse uzivatelem”
Popis b. Vypnéte a zapnéte e-kolo - Vymérnite torkovy senzor

0x90 - Problém s torkovym - Navstivte nejblizsi servisni - Vymérnite kontroler motoru
senzorem stfedisko - Vymérnite kontroler motoru a

torkovy senzor

Projev - Provedeno uzivatelem - Znovu provérte postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Pedal reverse uzivatelem”
Popis b. Vypnéte a zapnéte e-kolo - Vymérnite torkovy senzor

0x11 - Problém s torkovym - Navstivte nejblizsi servisni - Vymérnte kontroler motoru
senzorem stfedisko - Vymérnite kontroler motoru a

torkovy senzor

Projev - Navstivte nejblizSi servisni - Vymérnite torkovy senzor
- M6d kadence se stfedisko - Vyménte kontroler motoru

0x92 objevuje na displeji - Vyménte kontroler motoru a
Popis torkovy senzor
- Problém s torkovym
senzorem
Projev - Navstivte nejbliZsi servisni - Vyménte gearsensor

0x13 - Pouze zobrazeni chyby | stfedisko
Popis
- Problém s
Gearsensorem GSGI/GS
Projev - Provedeno uzivatelem - Znovu provéite postup “Provedeno
- Pouze zobrazeni chyby | a. Nastavte speedsensor a magnet | uZivatelem”

0x15 Popis do spravné pozice - Vymérite speedsensor a nastavte
- Problém se - Navstivte nejbliz8i servisni speedsensor a magnet do spravné
speedsensorem stfedisko pozice
Projev - Navstivte nejbliz8i servisni - Vyméiite senzor kadence

0x18 - Zadny vykon motoru stfedisko
Popis

- Problém se senzorem
kadence
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Kéd chyby Rada pro uzivatele Rada pro servis
Projev - Provedeno uzivatelem - Vymeéiite kontroler motoru
- Snizeny vykon motoru a. Snizte uroven podpory
0x20 Popis - Navstivte nejbliz8i servisni
- Vysoka teplota motoru stfedisko
P[ojev - Provedeno uzivatelem - Znovu provérte postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte systém a vyCkejte uzivatelem”
OxA1 PoPis“ , vychlavqnutl’ m.ot(_)vryl o - Vymérnite kontroler motoru
- Pfehrfaty motor - Navstivte nejblizSi servisni
stfedisko
Projev - Navstivte nejblizsi servisni - Vymérnte kontroler motoru
- Snizeny vykon motoru stfedisko
0x22 | Popis ,
- Problém s tepelnym
senzorem
Projev - Provedeno uzivatelem - Vymérnte kontroler motoru
- Snizeny vykon motoru a. Snizte Uroven podpory
0x25 Popis ) - ltlav_étivte nejblizsi servisni
- Vysoka teplota motoru stfedisko
Pl:ojev - Provedeno uzivatelem - Vyménte kontroler motoru
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte systém a vyckejte
OXxA6 Popis vychladputi m_ot(_)ru _
- Pfehfaty motor - Navstivte nejbliZSi servisni
stfedisko
PI:ojev - Provedeno uzivatelem - Znovu provéite postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte a zapnéte e-kolo uzivatelem”
Popis b. Provéfte spojeni mezi displejem | - Provéfte stav kabelaze
- Problém komunikace a motorem - Vyménite displej
0x80 . S e - s
motoru - Navstivte nejbliZsi servisni - Vymérnite kontroler motoru
stfedisko - Vymeéiite displej a kontroler motoru
Pl:ojev - Provedeno uzivatelem - Znovu provéite postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte a zapnéte e-kolo uzivatelem”
Popis - Navstivte nejbliz8i servisni - Vymeérite displej
- Problém komunikace stfedisko - Vymeéiite kontroler motoru
0x01 R
motoru - Vymérnite displej a kontroler motoru
P[ojev - Provedeno uzivatelem - Znovu provérite postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte a zapnéte e-kolo uzivatelem”
0x40 Popis - Navstivte nejbliz&i servisni - Vymeéiite kontroler motoru
- Problém s motorem stfedisko
P[ojev - Provedeno uzivatelem - Znovu provéite postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte a zapnéte e-kolo uzivatelem”
0x41 Popis - Navstivte nejblizsi servisni - Vymérnite kontroler motoru

- Problém s motorem

stredisko
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Kéd chyby Rada pro uzivatele Rada pro servis
Projev - Provedeno uzivatelem - Znovu provérte postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte a zapnéte e-kolo uzivatelem”
0xC2 Popis - Navstivte nejblizsi servisni - Vyménte kontroler motoru
- Problém s motorem stfedisko
Projev - Provedeno uzivatelem - Znovu provérte postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte a zapnéte e-kolo uzivatelem”
0x43 Popis - Navstivte nejblizsi servisni - Vymérnte kontroler motoru
- Problém s motorem stfedisko
Projev - Provedeno uzivatelem - Znovu provérte postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte a zapnéte e-kolo uzivatelem”
Popis b. Provéite zda je baterie dobie - Aktualizujte informace o e-kole
0xDO0 - Problém s baterii pfipojena - Provérte stav kabelaze
- Navstivte nejbliZsi servisni - Vyménte displej
stfedisko - Vymérnite kontroler motoru
- Vyménte baterii
- Vyménite displej, kontroler motoru a
baterii
Projev - Provedeno uzivatelem - Znovu provéite postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte a zapnéte e-kolo uZivatelem”
Popis b. Charge for the ebike - Aktualizujte informace o e-kole
0 - Problém s baterii - Navstivte nejbliz8i servisni - Provéfte stav kabelaze
x41 B o
stfedisko - Vyménite displej
- Vymeéiite kontroler motoru
- Vymeéiite baterii
- Vymeéiite displej, kontroler motoru a
baterii
Projev - Provedeno uZivatelem - Znovu provérte postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte a zapnéte e-kolo uzivatelem”
0x42 Popis - Navstivte nejblizsi servisni - Vymérnite kontroler motoru
- Problém s motorem stfedisko
Projev - Provedeno uzivatelem - Znovu provérte postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte a zapnéte e-kolo uzivatelem”
Popis - Navstivte nejblizsi servisni - Aktualizujte informace o e-kole
0xEO - Problém s baterii stfedisko - Provéfte stav kabelaze
- Vyménte displej
- Vymérnte kontroler motoru
- Vyménte baterii
- Vymérnite displej, kontroler motoru a
baterii
Projev - Provedeno uzivatelem - Znovu provérte postup “Provedeno
- Zadny vykon motoru a. Vypnéte a zapnéte e-kolo uzivatelem”
OxE5 Popis - Navstivte nejblizsi servisni - Aktualizujte informace o e-kole

- Problém s displejem

stredisko

- Provéfte stav kabelaze

- Vyménte displej

- Vymérnite kontroler motoru

- Vymérnite displej a kontroler motoru
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12. Gearsensor.com montazni navod

platné od: 05.02.2018

. gearsensor.com
< made in Czech Republic
GS - 16.33 - 00053

comp
Powered by gearsensor.com

made in Czech Republic
GSGI - 17.16 - 00027

Gearsensor.com certifikace:

Gearsensor.com neobsahuje latky vymezenou pravnimi

pfesahujici maximalni hodnoty..

Gearsensor.com spliuje kompletni CE i EMC certifikaci.

ﬂoHS

COMPLIANT

CoME

pfedpisy RoHS v Urovnich
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12.1. Obecny popis
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Jedna se o jedineény patentovany systém, vyvinuty a vyrobeny v Ceské republice. Je
zalozen na inteligentnim senzoru fazeni, upevnéném na fadicim kabelu, ktery redukuje nebo
odpojuje pohon motoru, kdyZz jezdec aktivuje fazeni. Toto trzné osvédlené zafizeni
umoznuje plynulé fazeni na prehazovacce, pfesmykaci a nabovém fazeni. Poskytuje také

delSi Zivotnost pro cely fadici systém.

Poznamka: Pro pohonné jednotky COMP je gearsensor.com model GS uréen pouze pro
stfedovy motor C17 s Fadicim systémem pouze pro zadni pfehazovacky a/nebo pro nabové

fazeni!

Gearsensor.com jsou oznaeny na pouzdie pomoci laserové technologie, viz obrazek nize.

Jearsensor.com

made in Czech Republic

GS - 16.33 - 00053

Character position

Description

1+2

letter GS (permanently)

3+4+5

space-+dash-+space

&+7

year of production

2

dot

9+10

w esk d poduction

11+12+13

space+dash+space

14+15+16+17+18

Production batch number
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Powered by gearsensor.com
made in Czech Republic

GSGI-R - 18.05 - 00000

Charakter position Description
1+2+EHE letlers GEGI {parmanantly)
5 dash
] modal
7+0+8 space+dash+space
10411 year of production
12 dot
13+14 wiaak ol production
1SH1E+T Epacatdashenace
18-19420+ 21428 production bakch number

-~

coMp

Powered by gearsensor.com
made in Czech Republic

GSGI-FD - 18.05 - 00000

Charakter position Description
1+2+3+4 letlers GSGI (parmananty
5 dash
[ miccal
B+3+10 spnce+dash+space
1+12 year of production
13 ot
1441 ‘e ol production
GH17+18 spacatdashtspaca
Vb= i+ 1+ F2 420 production basch number
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12.2. Instalace gearsensor.com na elektrokolo
Neotvirejte pouzdro gearsensoru!

e vybrani pozice pro umisténi gearsensoru

Pozice gearsensor.com na fadicim lanku je zvolena zakaznikem, a to s ohledem na délku
kabelu gearsensor.com ve ztahu k poloze konektord pohonné jednotky.

Pro volbu idealni polohy doporu€ujeme dodrzovat tyto hlavni pokyny:

- umistéte gearsensor.com na rovnou nebo minimalni ohnutou ¢ast radiciho kabelu

- neumistujte gearsensor.com na misto, které je pfimo vystaveno vodé a blatu (napfiklad z
kol a pneumatik)

- pfi pfipravé vedeni kabell se vyvarujte mistlim, ktera by mohla zpUsobit poSkozeni
elektrického kabelu gearsensor.com.

- rlzné moznosti instalace jsou k vidéni na www.gearsensor.com

e gearsensor.com lze namontovat dvéma zplisoby zobrazenych nize:
1. S vyuzitim adaptéru pro umisténi vedle fadici packy

2. Vystfihnout potfebnou ¢ast bowdenu (50mm) a gearsensor.com umistit na fadici
lanko tak, aby byl z kazdé strany fixovan zbylym bowdenem.

e vnitini fadiciho lanka pouzdrem

Zacnéte tlacit fadici lanko do plastového pouzdra z libovolné strany gearsensoru, aby
sméroval ke vstupu regulatoru. Kdyz zatlacite fadici lanko do pouzdra, udrzujte jej co mozna
nejvice rovnobézné s obéma osami pouzdra.
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Nyni, kdyz fadici lanko uvnitf pouzdra a budete muset tlacit silnéji, dokud fadici kabel
nevyjde z pouzdra na druhé strané gearsensor.com. Kdyz zatlacite vnitini kabel do pouzdra,
udrzuijte vnitfni kabel co mozna nejvice rovnob&zné s obéma osami pouzdra. Radici lanko je
nutné protahnout celym gearsensorem. Je mozné, Ze v nékterych mistech bude zapotfebi
vyuZzit trochu vétsi sily.

V niZze uvedeném obrazku je vnitfni kabel spravné upevnén do pouzdra. Poté fadné nastavte
systém fazeni a pfipojte gearsensor.com k vstupu jednotky.

o test

Jak vite, Zze gearsensor.com funguje spravné? Pokud je gearsensor.com spravné pfipojen,
po zapnuti fidici jednotky na e-bike bude indikator LED gearsensor.com ftfikrat blikat. Kdyz je
aktivovan proces fazeni, indikator LED blika jednou.
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Udrzba:

Je-li E-BIKE ulozZen delSi dobu (1 mésic a vice bez pohybu posunu kabelu), je nezbytné
skladovat kolo v suchém ulozisti a jednou mési¢né ménit pfevodové stupné (vymeénit alespon
5krat najednou) a ménit zafazené stupné jednou za mésic, po celou dobu skladovani, abyste
ziskali plnou zivotnost gearsensor.com! PoruSeni téchto pokynl by mohlo vést k vazné
poruSe gearsensor.com. Pro tuto udrzbu neni tfeba zapinat systém E-BIKE, protoze jde
pouze o mechanicky provoz. Vysvétleni: kombinace usedlych nedistot (event. slanych
podminek kolem mofe) a vihkosti by mohla vést k oxidaci a oxidace by mohla zpUsobit
zaseknuti mezi kolikem a kladkou.

Upozornéni pro e-kola s nabovym fazenim:

Slapani je doprovazeno krouticim momentem na klikach. Kdyz jezdec aktivuje Fazeni, vnitfni
pfevodovy naboj nezméni pfevodovy stupen, dokud neni kroutici moment na kliky sniZzen na
pozadovanou uroven, coz dovoli systému vnitiniho ozubeného naboje ménit prevodovy
stupen. Jedna se o typickou situaci, kdy jezdec zméni pfevodovy stupen (motor je odpojen
kvuli funkci gearsensor.com), ale jezdec stale pokracuje v Slapani s vy$Sim krouticim
momentem nez mezni povolena hodnota systému IGH. V této situaci posuvnik jiz uvolnil
vnitfni kabel, ale vnitfni mechanismus naboje nemohl utahovat na posuvny kabel, protoze
to€ivy moment na klikach je nad hranici. Tato situace zpusobuje doasné uvolnéni
posuvného kabelu. ReSenim je, Ze béhem fazeni jezdec musi pouzit standardni styl $lapani.
Jezdec musi snizit silu pfi zméné prevodového stupné, stejné jako u standardniho kola bez
centralniho pohonu. Neexistuje nic spole¢ného se spravnou funkénosti produktu
gearsensor.com, a proto zaruka nebude pokryta.
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13. Udrzba systému COMP DRIVES

Systém COMP DRIVES se sklada z nékolika zékladnich komponentd. Jsou jimi stfedovy
pohon, gearsesnsor.com GSGlI, ovladaci jednotky - displeje.

@ Pozor! Pokud mate jakékoliv dotazy tykajici se udrzby a pouzivani vyrobku, obrat'te
se na prodejce, od kterého jste produkt zakoupili.

@ Pozor! Jako jedinou moznou formu Gdrzby pohonného systému COMP DRIVES ze
strany uzivatele je povazovano napfriklad setfeni neéistot z povrchu téla motoru, tzn.
cisténi. Béhem této cinnosti musi byt elektrokolo vypnuto! Pro cisténi pouzijte
navlhéeny vyzdimany hadr.

@ Pozor! Pokud zjistite jakykoliv problém se svym elektrokolem, obratte se na
vyrobcel/prodejce elektrokola.

@ Pozor! Servis pohonné jednotky ve smyslu oprav, diagnostiky a aktualizace nesmi
byt provadén uzivatelem, ale servisnim stfediskem vyrobce elektrokol nebo
prodejcem. Takovyto servis mize byt proveden pouze s vypnutym systémem
elektrokola a vyjmutou baterii. Pokud tak neni u¢inéno, muize dojit k trazu!

® Pozor! Proti neopravnénému otevieni krytu pohonné jednotky je tento opatfen
peceti.

13.1. Udrzba stredového pohonu

Pohonné systémy COMP DRIVES jsou bezudrzbové. To v praxi znamena, ze z vyroby pfichazi
produkt, ktery neni uréen ze strany uzZivatele k servisni udrzbé.

13.2. gearsensor.com GSGI

Jedna se o zafizeni, které je rovné&Z be provozni udrzby. Neni nutné, resp. je zakdzano do zafizeni
jakymkoliv zplsobem zasahovat.

Je zde doporuceni pro nakladani s GSGI a to béhem dlouhodobé odstavky (napfiklad v zimnim
obdobi) viz kapitola 11.2.1.

13.3. Ovladaci jednotka - displej

Nasledujici ustanoveni je platné pro vSechny ffi displeje, konkrétné VHD-C17G, VHD-S18-LCD-BT
a RM1.

Displeje systému COMP DRIVES jsou bezudrzbove.
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14. Zarucéni podminky

COMP DRIVES, s.r.o. poskytne uplné sluzby tykajici se zaruky zboZi v situaci, kdy se jedna
o nefunk&ni a/nebo opotfebeny material pfi spravném a Setrném zachazeni, stejné tak i v
situaci, kdy k poskozeni produktu doSlo pfi vyrobé, zpracovani & manipulaci samotnym
vyrobcem. Produkty spole¢nosti COMP DRIVES, s.r.o. maji zaruéni dobu 24 mésicu od data,
kdy je objednavka/zbozi expedovano. Zaruka se nevztahuje na:

e Poskozeni vyrobku v dusledku nespravné instalace, Upravy, opravy €i nespravného
pouZziti.

e Skody zpUsobené nespravnym provozem uzivatele, tfetimi stranami, dopravnimi
nehodami, vnéj8imi silami a vnéjSimi pfedméty.

e Defekty, které nelze identifikovat & analyzovat vyrobcem nebo zkuSebni spole¢nosti
treti strany.

Poskozeni vzniklé neopravnénym pouzitim.

e Poskozeni zpusobené skladovanim v nevhodnych podminkach (jako je napf. vihkost,
extrémné vysoka C€i nizka teplota, korozivni prostfedi, silné magnetické ruseni,
kontakt se zvifaty, atp.), nebo na poskozeni zpusobeném pfi nakladce/vykladce a
preprave.

e Poskozeni zpusobené ignorovanim pokynl k pouziti, umysinym poskozenim,
nasilnym nebo nezakonnym chovanim.

e Skody zplGsobené zmé&nou vzhledu a povrchu, které neovliviiuji funkce vyrobku.

e Poskozeni zpusobené instalaci, opravou a udrzbou v servisech, prodejnach a
podobnych mistech, ktera nejsou oficialné autorizovana spoleénosti COMP DRIVES,
s.r.o. (v pfipadé poskozeni zplsobenym autorizovanou osobou hradi naklady na
reklamaci dana osoba/spolecnost).

e Skody zpusobené bleskem, boufemi, povodn&mi a jinymi ptirodnimi jevy a
katastrofami.

e Skody zpUsobené vys§i moci (tykaji se hardwaru i softwaru).

e Nepiimé Skody a Skody zpusobené pouzitim jinych produktl, které nejsou schvaleny

spole¢nosti COMP DRIVES, s.r.o. (pro seznam schvalenych produkti kontaktujte

oficialni servisni stfedisko COMP DRIVES, s.r.0.).

Opotiebeni a starnuti v disledku bézného pouzivani.

Pohonnou jednotku, ktera pfesahla stanovenou Zivotnost 20 000 ujetych km.

Vyrobek, u kterého je narusena, poskozena nebo odstranéna bezpecnostni pecet.

BB osa — axialni vile je 0,35 mm. Do tohoto rozpéti (v€etné) neni mozné uplatnit

reklamaci.

COMP DRIVES, s.r.o. si vyhrazuje pravo vybéru jedné ze dvou moznosti reklamace, a sice
opravy nebo vymény. Toto rozhodnuti zavisi na zpétné vazbé o kvalitativnim/funk&nim
problému poskytnuté od vyrobce elektrokol, jejich dealerl nebo oficialné autorizovanych
partnerll spole¢nosti COMP DRIVES, s.r.o. Zodpovédnosti spole¢nosti COMP DRIVES,
s.r.o. je feSeni danych problémU pomoci oprav, nebo vymény. Osoba/Spole¢nost pozaduijici
opravu/vyménu na zakladé zaru¢nich podminek musi poskytnout Cislo objednavky i sériové
Cislo produktu. COMP DRIVES, s.r.o. nabizi opravu ¢i vyménu zcela bezplatné v pfipadé, Ze
se produkt stale nachazi v zaruéni dobé a jehoz poSkozeni (Skody) nejsou vypsany v
seznamu vyse (seznam poSkozeni a Skod, na které se nevztahuje zaruka).
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V opacném pfipadé si spole¢nost COMP DRIVES, s.r.o. vyhrazuje pravo na zpoplatnéni
veskerych potfebnych soucasti, pracovnich ukonu i nakladd na prepravu dle aktualnich
standardu.

COMP DRIVES, s.r.o. si vyhrazuje pravo upravit vySe zminéné podminky bez predeslého
upozornéni.

15. Servisni centrum

COMP DRIVES, s.r.o., Sedivska 739, Letohrad, PSC 561 51, Ceska republika,

info@compdrives.com www.compdrives.com
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16. Poznamky
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